
定位承載裝置

採用了模組化，大幅度的降低設計上之負擔， 
在組裝、檢查、搬送等廣範圍的用途上更能發揮實力。



日本精工株式會社針對受外國匯率、外國貿易法所規範之製品、技術，以「不

進行違反法令的出口行為」作為基本方針。在貴公司出口為上述法規所管制的

本社製品時，敬請務必取得基於相同法規的出口許可。此外，在貴公司出口本

社製品之際，也請務必確保本公司製品不會運用於兵器、武器相關用途之上。
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C-I 定位承載裝置
C-I-� 特長特長
NSK將經過長年培育的技術力集結在一起，將定位承載裝置設定為

標準在庫，是業界其他廠商所望塵莫及的。

定位承載裝置為將信賴性高的NSK製滾珠螺桿、直線滑軌、軸承支

撐座合成一體成為輕量且小型化的單軸精密定位滑台。

NSK定位承載裝置 特長特長
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C-I-� 分類和系列
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【MCM 系列斷面形狀】

圖�-��-�

表�-�

NSK定位承載裝置 分類和系列分類和系列

輕量 滑軌樑剛性 扭矩剛性 精度 長行程 尺寸多變化

ＭＣＭ系列 ◎ ○ ○ ◎ ○ ◎

ＭＣＨ系列 ○ ◎ ○ ◎ ◎ ○
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輕量 滑軌樑剛性 扭矩剛性 精度 長行程 尺寸多變化

ＭＣＭ系列 ◎ ○ ○ ◎ ○ ◎

ＭＣＨ系列 ○ ◎ ○ ◎ ◎ ○
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C-�-3 選配部品
MCM系列
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圖�-4 組立圖 選配部品(例)MCH�0為例

 感知器組件:備有感知器、感知器安裝部品、感知反射鐵片等各項組件。

 感知器軌道:備有可安裝感知器之軌道。

 外殼組件:備有上蓋、轉接台(Spacer Plate) 及支持側Spacer。
 馬達安裝用中間隔板(Plate) :備有配合各家廠牌馬達可安裝之中間隔板。

 ☆選配部品的安裝:備有選配部品可安裝之本體式樣。

圖�-3 組立圖 選配部品(例)MCM�0為例時

 感知器組件:備有感知器、感知器安裝部品、感知反射鐵片等各項組件。

  ※若有安裝感知器時就無法安裝護罩組件。

 感知器軌道:備有可安裝感知器之軌道。

 護罩組件:備有上面護罩及全部護罩(上面+側面護罩)。
 馬達安裝托架:備有配合各家廠牌馬達可安裝之托架。

 ☆選配部品的安裝:備有選配部品可安裝之本體式樣。

NSK定位承載裝置 選配部品選配部品

MCH系列
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C-I-4 定位承載裝置的選用
C-I-4.� 定位承載裝置的選用步驟
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圖�-6　MCM系列之徑向剛性曲線圖�-6　MCM系列之徑向剛性曲線圖系列之徑向剛性曲線圖

200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
0

2

4

6

8

10

12

0

MCH06(MCL06)

MCH09

MCH10

位
移
 (
μ

m
)

負載 (N)

圖�-7　MCH系列之徑向剛性曲線圖�-7　MCH系列之徑向剛性曲線圖系列之徑向剛性曲線圖

根據行程、剛性(剛性請參照圖1-6&1-7)來選擇定位承載裝置

的型號。

使用速度需依據1.4.3所述的最高速度以內來決定滾珠螺桿的

導程。

分析對於直線滑軌部所施加之負載，將該負載代入C13頁
公式中求出各工程之等效負載Fe，由C14頁公式中求出

平均負載Fm，再計算壽命。

分析對於滾珠螺桿、支撐座所施加之負載，代入C14頁公式

中求出平均負載Fm，再計算壽命。

公稱型號
斷面自乘力矩×�04 

(mm4)
重心點 
(mm)

重量 
(kg/�00mm)

Ix Iy e w
MCM0� 0.097 �.3� 3.3 0.��
MCM03 0.30 3.3 4.5 0.�8
MCM05 0.78 ��.4 6.0 0.3�
MCM06 �.�4 �6.� 7.0 0.57
MCM08 5.90 8�.0 9.� 0.88
MCM�0 �5.6 ��9 ��.� �.5�
MCH06 6.5 38.� �0.8 0.67
MCL06 �.58 �9.6 7.8 0.56
MCH09 �8.7 �7� �5.5 �.48
MCH�0 54.0 307 �8 �.93

表�-� 滑軌部品材料剛性

圖�-5�-5

中立點

Iy

Ixe

滑軌部品材料剛性

選用

C-�-4.� 剛性
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●MCM系列的最高速度

定位承載裝置的最高速度是依據滾珠螺桿軸的危險速度及d．n值來訂定的。請注意不可超過表記之最高速度。

表�-3

C-I- 4.3 最高速度

滾珠螺桿之
導程

行程 (mm) 本体滑軌長 
L� (mm)

最高速度 
(mm/s)

MCM08 
Single 
Slider

5
50 
～ 

�00

��0
～

370
�50

�0

�00
～ 

700

�70 
～ 

870
500 

800 970 390 

�0

300 
～ 

700

470
～

870
�000

800 970 780 

MCM08 
Double 
Slider

�0
80 
～ 

680

370
～

970
500

�0
�80
～ 

680

470
～

970
�000 

MCM�0 
Single 
Slider

�0

�00 
～ 

800

380 
～ 

980
500 

900 �080 440 
�000 ��80 360 

�0

300 
～ 

800

480 
～ 

980
�000

900 �080 880 
�000 ��80 7�0 

MCM�0 
Double 
Slider

�0

70 
～ 

670

380 
～ 

980
500

870 ��80 440

�0

�70 
～ 

670

480 
～ 

980
�000

870 ��80 880
如果超過所記載之最高速度時，請洽詢NSK。

NSK定位承載裝置 選定選定

滾珠螺桿之
導程

行程 (mm) 本体滑軌長 
L� (mm)

最高速度 
(mm/s)

MCM0� 
Single 
Slider 

(單滑塊)

�
50 �00

50�00 �50
�50 �00

�
50 �00

�00�00 �50
�50 �00

MCM03 
Single 
Slider

�
50 ��5

50�00 �90
�50 �40

�
50 ��5

�00�00 �90
�50 �40

�0
�00 
～ 

�50

�90 
～ 

340
500

��
�00 
～ 

�50

�90 
～ 

340
600

MCM05 
Single 
Slider

5
50 
～ 

�00

�80 
～ 

330
�50

�0
50 
～ 

600

�80 
～ 

730
500

�0
300 
～ 

600

430 
～ 

730
�000

MCM05 
Double 
Slider 

(雙滑塊)

�0
60 
～ 

5�0

�80 
～ 

730
500

�0
��0 
～ 

5�0

430 
～ 

730
�000

MCM06 
Single 
Slider

5
50 
～ 

500

�90 
～ 

640
�50

�0

50 
～ 

600

�90 
～ 

740
500

700 840 490
800 940 390

�0

300 
～ 

600

440 
～ 

740
�000

700 840 980
800 940 770

MCM06 
Double 
Slider

5
��0
～ 

4�0

340 
～ 

640
�50

�0

��0
～ 

6�0

340
～ 

840
500

7�0 940 490

�0

��0
～ 

6�0

440 
～ 

840
�000

7�0 940 980
如果超過所記載之最高速度時，請洽詢NSK。
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●MCH系列的最高速度

定位承載裝置的最高速度是依據滾珠螺桿軸的危險速度及d．n值來訂定的。請注意不可超過表記之最高速度。

表�-4

滾珠螺桿之
導程

行程 
(mm)

本体滑軌長
L� (mm)

最高速度
(mm/s)

MCH06 
MCL06 
Single 
Slider

5
50 
～ 

500

�50 
～ 

600
�50 

�0
50
～ 

500

�50
～

600
500 

�0
50 
～

500

�50 
～ 

600
�000

MCH06 
Double 
Slider

5
�00 
～ 

400

300
～

600
�50

�0
�00 
～

400

300
～

600
500

�0
�00
～

400

300
～ 

600
�000 

MCH09 
Single 
Slider

5

�00 
～

600

340
～ 

740
�50

800 940 ��0 

�0

�00
～ 

600

340 
～

740
500

800 940 4�0 

�0

�00 
～

600

340
～

740
�000 

800 940 830 

MCH09 
Double 
Slider

5
�50
～

650

440
～ 

940
�50 

�0
�50 
～

650

440
～ 

940
500 

�0
�50
～

650

440
～ 

940
�000 

如果超過所記載之最高速度時，請洽詢NSK。

滾珠螺桿之
導程

行程 (mm) 本体滑軌長
L� (mm)

最高速度
(mm/s)

MCH�0 
Single 
Slider

�0

400
～

800

580
～ 

980
500 

900 �080 440 
�000 ��80 360 
��00 ��80 300 
��00 �380 �50 

�0

400 
～ 

800

580 
～ 

980
�000 

900 �080 870 
�000 ��80 7�0 
��00 ��80 600 
��00 �380 5�0 

MCH�0 
Double 
Slider

�0

�50 
～ 

750

580 
～ 

�080
500 

850 ��80 480 
950 ��80 390 

�050 �380 3�0 

�0

�50 
～ 

750

580 
～ 

�080
�000 

850 ��80 950 
950 ��80 780 
�050 �380 650 

如果超過所記載之最高速度時，請洽詢NSK。
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C-I-4.4 精度規格

(單位：mm) (單位：mm)(●印：標準庫存品、○印：訂購品) (○印：訂購品)

表�-6 Single Slider 表�-7 Double Slider

定位承載裝置的標準在庫品之精度等級為MCM02、03導程1、2以外則為上級(H)。
精密級(P)的話，請洽詢NSK。另外行程1200mm以上之精度規格也請洽詢NSK。

(單位：μm)
表�-5

NSK定位承載裝置 選定選定

等級 上級 (H) 精密級 (P)

行程 (mm) 反覆定位精度
行走平行度 
(上下方向) 背隙 反覆定位精度 定位精度

行走行度 
(上下方向) 背隙

~�00

±�0

�4

�0以下 ±3

�0 8

3以下

~400 �6 �5 �0
~600 �0 30 ��
~700 �3 30 �5
~�000 �3 35 �5
~��00 30 40 �0

C-�-4.5 行程及導程
(�) MCM系列標準式樣品之行程及導程

公稱型號 MCM0� MCM03 MCM05 MCM06 MCM08 MCM�0
導程

行程
� � � � �0 �� 5 �0 �0 5 �0 �0 5 �0 �0 �0 �0

50 ● ● ● ● ○ ○ ● ● ○ ● ○ ○ ○ ○
�00 ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ○ ○ ● ○ ○ ○
�50 ● ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
�00 ● ○ ● ● ○ ● ● ○ ○ ● ○ ● ○
�50 ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
300 ○ ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ●
400 ○ ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ●
500 ○ ● ● ○ ● ● ○ ● ● ○ ○
600 ○ ● ● ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○
700 ○ ● ● ○ ○ ○ ○ ○
800 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○
900 ○ ○

�000 ○ ○

公稱型號 MCM05 MCM06 MCM08 MCM�0
導程

行程
�0 �0 5 �0 �0 �0 �0 �0 �0

60 ○
70 ○
80 ○
��0 ○ ○ ○
�60 ○
�70 ○ ○
�80 ○ ○
��0 ○ ○ ○ ○ ○
�70 ○ ○
�80 ○ ○
3�0 ○ ○ ○ ○ ○
370 ○ ○
380 ○ ○
4�0 ○ ○ ○ ○ ○
470 ○ ○
480 ○ ○
5�0 ○ ○ ○ ○
570 ○ ○
580 ○ ○
6�0 ○ ○
670 ○ ○
680 ○ ○
7�0 ○ ○
870 ○ ○

關於MCM02、03之雙滑座請洽詢NSK。
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(�) MCH系列標準式樣品之行程及導程

(單位：mm)(○印：訂購品)
表�-9 Double Slider

表�-�0　製作範圍圍

表�-8　Single Slider

公稱型號 MCM06 MCM09 MCM�0
導程

行程
5 �0 �0 5 �0 �0 �0 �0

50 ● ● ○
�00 ● ● ○ ○ ○ ○ ○ ○
�00 ● ● ● ● ● ○ ○ ○
300 ○ ● ● ● ● ○ ○ ○
400 ○ ● ● ● ● ○ ● ●
500 ○ ● ● ○ ● ● ● ●
600 ○ ● ● ● ●
700 ○ ○ ○ ● ●
800 ○ ● ● ● ●
900 ○ ●
�000 ○ ●
��00 ○ ○
��00 ○ ○

公稱型號
導程
(mm) 滑塊

行程 
(mm)

MCM 
系列

MCM0� �,� 單滑塊 �50

MCM03 �,� 單滑塊 �50
�0,�� 單滑塊 350

MCM05 5,�0,�0 單滑塊 900
雙滑塊 8�0

MCM06 5,�0,�0 單滑塊 �000
雙滑塊 9�0

MCM08 5,�0,�0 單滑塊 �000
雙滑塊 880

MCM�0 �0,�0 單滑塊 �800
雙滑塊 �670

MCH 
系列

MCH06 5,�0,�0 單滑塊 600
雙滑塊 500

MCH09 5,�0,�0 單滑塊 �000
雙滑塊 850

MCH�0 �0,�0 單滑塊 �800
雙滑塊 �650

MCL06 5,�0,�0 單滑塊 500

公稱型號 MCH06 MCH09 MCH�0
導程

行程
5 �0 �0 5 �0 �0 �0 �0

�00 ○ ○
�50 ○ ○
�00 ○ ○
�50 ○ ○ ○ ○
300 ○ ○
350 ○ ○ ○ ○
400 ○ ○
450 ○ ○ ○ ○
550 ○ ○
650 ○ ○ ○ ○
750 ○
850 ○
950 ○

�050 ○

(單位：mm)(●印：標準庫存品、○印：訂購品)
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C-I-4.6 額定負載
(�) MCM系列額定負載

MP

MRO: Rolling (水平) Moment
MPO: Pitching (垂直) Moment
MYO: Yawing (偏擺) Moment

FV: 垂直方向負載

FH: 水平方向負載

表�-��　額定負載

表�-�� MCM直線滑軌部靜態額定扭矩

圖�-8�-8

NSK定位承載裝置 選定選定

公稱型號
導程 

l 
(mm)

軸徑 
d 

(mm)

基本動額定負載 (N) 基本靜額定負載 (N)
支撐座軸承部 
極限負載 

(N)
滾珠螺桿部 

Ca
直線滑軌部 

C

支撐座 
軸承部 

Ca

行走距離 
La (km)

滾珠螺桿部 
C0a

直線滑軌部 
C0

MCM0�
�

Ø6

340 (上級) 
405 (精密級) 49�0

6�5
� 555 (上級) 

6�5 (精密級) ���0 490
� 340 (上級) 

405 (精密級) 3900 � 555 (上級) 
6�5 (精密級)

MCM03

� Ø6 735 �0900

�670

� ��30 4900
�040� 735 8650 �

�0 Ø8 ��30 6�50 �0 �690 66�0�� ��30 5880 ��

MCM05
5

Ø��
3760 �5600

4400
5 63�0

�0900 �450�0 ��60 ��400 �0 3780
�0 ��60 9850 �0 3780

MCM06
5 Ø�6 73�0 �5�00

6550
5 �3500

�7000 �730�0 Ø�5 7060 �0000 �0 ��700
�0 4560 �5900 �0 7750

MCM08
5 Ø�6 73�0 30800

7�00
5 �3500

��800 3040�0 Ø�5 7060 �4400 �0 ��700
�0 4560 �9400 �0 7750

MCM�0 �0 Ø�0 �0900 33500 7600 �0 ��700 �9400 3380�0 7060 �6600 �0 ��700
註 ● 表中之基本動態額定負載、基本靜態額定負載係每塊滑塊之數值。● 直線滑軌部位之額定負載係指直到100萬轉都不會出現因90%滾
動老化導致脫落現象。並與滾珠螺桿、支撐座軸承部相同，能運行到規定“行走距離”之徑向負載。● 滾珠螺桿部位之基本動態額定負載
係指在相同條件下，一組滾珠螺桿旋轉時，其中90%沒有出現滾動老化現象，連續旋轉至100萬轉時之軸向負載。● 支撐座軸承部之基本動
態額定老化壽命達到100萬轉時時方向和大小都沒有變化之負載。● 各部位基本靜態額定負載係指滾珠旋轉面與滾珠永久變形之總和達到滾
珠直徑0.01%時之負載。

● 雙滑塊之靜態額定扭矩係指附有K1之兩個滑塊緊貼在一起時之數值。

● 靜態額定扭矩係指滾珠旋轉面承受之面壓超過4000N/mm2時之扭矩。

● 關於承受過大扭矩負載時之老化壽命，請與NSK協商。

公稱型號 導程 (mm) 滑塊
靜額定扭矩 (N-m)

Rolling MRO Pitching MPO Yawing MYO

MCM0� �, �
單滑塊

�4 8 8

MCM03 �, � 68 �8 �8
�0, �� 9� 5� 5�

MCM05 5, �0, �0 單滑塊 ��9 89 89
雙滑塊 455 765 765

MCM06 5, �0, �0 單滑塊 4�5 �74 �74
雙滑塊 8�5 ���0 ���0

MCM08 5, �0, �0 單滑塊 770 300 300
雙滑塊 �540 �050 �050

MCM�0 �0, �0 單滑塊 ��70 4�5 4�5
雙滑塊 �340 �940 �940
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(�) MCM系列額定負載

表�-�3 額定負載

表�-�4 直線滑軌部靜額定扭矩

圖�-9�-9

公稱型號
導程 

l 
(mm)

軸徑 
d 

(mm)

基本動額定負載 (N) 基本靜額定負載 (N)
支撐座軸承部
極限負載 

(N)
滾珠螺桿部 

Ca

直線滑軌部 
C

支撐座 
軸承部 

Ca

行走距離 
La (km)

滾珠螺桿部 
C0a

直線滑軌部 
C0

MCH06 
(MCL06)

5

Ø��

3000 (上級) 
3760 (精密級) ��800

4400

5 54�0 (上級) 
63�0 (精密級)

�6300 �450�0 �930 (上級) 
��60 (精密級) �8�00 �0 3�60 (上級) 

3780 (精密級)

�0 �930 (上級) 
��60 (精密級) �4400 �0 3�60 (上級) 

3780 (精密級)

MCH09

5

Ø�5

68�0 (上級) 
7�00 (精密級) 40600

7�00

5 �3�00 (上級)
�3000 (精密級)

30500 3040�0 5��0 (上級) 
7060 (精密級) 3��00 �0 9�90 (上級) 

��700 (精密級)

�0 3�90 (上級) 
4560 (精密級) �5500 �0 56�0 (上級) 

7750 (精密級)

MCH�0
�0

Ø�0

8�30 (上級) 
�0900 (精密級) 44600

7600
�0 �7�00 (上級) 

��700 (精密級)
4�000 3380

�0 5300 (上級) 
7060 (精密級) 35400 �0 �0300 (上級)

��700 (精密級)

註∕● 表中之基本動態額定負載、基本靜態額定負載係每塊滑塊之數值。● 直線滑軌部位之額定負載係指直到100萬轉都不會出現因90%滾
動老化導致脫落現象。並與滾珠螺桿、支撐座軸承部相同，能運行到規定“行走距離”之徑向負載。● 滾珠螺桿部位之基本動態額定負載
係指在相同條件下，一組滾珠螺桿旋轉時，其中90%沒有出現滾動老化現象，連續旋轉至100萬轉時之軸向負載。● 支撐座軸承部之基本動
態額定老化壽命達到100萬轉時時方向和大小都沒有變化之負載。● 各部位基本靜態額定負載係指滾珠旋轉面與滾珠永久變形之總和達到滾
珠直徑0.01%時之負載。

● 雙滑塊之靜態額定扭矩係指附有K1之兩個滑塊緊貼在一起時之數值。

● 靜態額定扭矩係指滾珠旋轉面承受之面壓超過4000N/mm2時之扭矩。

● 關於承受過大扭矩負載時之老化壽命，請與NSK協商。

公稱型號 滑塊
靜額定扭矩 (N-m)

Rolling MRO Pitching MPO Yawing MYO

MCH06
 (MCL06)

單滑塊 335 �33 �33
雙滑塊 770 730 730

MCH09
單滑塊 890 385 385
雙滑塊 �780 �070 �070

MCH�0
單滑塊 �460 6�0 6�0
雙滑塊 �9�0 3430 3430

MP

MRO: Rolling (水平) Moment
MPO: Pitching (垂直) Moment
MYO: Yawing (偏擺) Moment

FV: 垂直方向負載

FH: 水平方向負載
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NSK
  JAPAN W80

MP

MY

MR

FH

FV

圖�-�0  各負載方向

C-I-4.7 壽命計算 壽命計算命計算
(�) 直線滑軌部位之壽命計算

表�-�5 動等價係數 ( )為無K�,滑塊緊貼下的動等價係數

NSK定位承載裝置 選定選定

型號 MCM0�
MCM03

MCM05 MCM06 MCM08 MCM�0 MCH06 
MCL06 MCH09 MCH�0

導程�.� 導程�0.��
R 95.� 79.4 79.4 5�.6 45.5 3�.5 �7.8 48.3 34.5 �8.6
P �74 ��3.9 84.� 8�.3 65.� 48.8 45.� 75.� 47.9 4�.0
Y �74 ��3.9 84.� 8�.3 65.� 48.8 45.� 75.� 47.9 4�.0

Rd - - - �6.3 ��.7 �6.3 �3.9 �4.� �7.� �4.3
Pd - - - �0.4 (��.�) 9.7 (��.5) 7.6 (8.6) 7.� (8.0) ��.4 (�3.�) 8.�� (9.�0) 6.98 (7.8�)
Yd - - - �0.4 (��.�) 9.7 (��.5) 7.6(8.6) 7.� (8.0) ��.4(�3.�) 8.�� (9.�0) 6.98 (7.8�)

檢討定位承載裝置之直線滑軌部位施加之負載(圖1-10)將各負

載代入公式中(雙滑塊緊貼式樣之產品則代入公式)，以

此計算等效負載Fe。
●單滑塊時

　Fe＝YHFH＋YVFV＋YR  RMR＋YP  PMP

　　　＋YY  YMY…

●雙滑塊時

FH：施加在滑塊上之水平方向負載(N)
FV：施加在滑塊上之垂直方向負載(N)
MR:施加在滑塊上之Rolling方向扭矩(N-m)
Mp：施加在滑塊上之Pitching方向扭矩(N-m)
MY：施加在滑塊上之Yawing方向扭矩(N-m)

R、 Rd 
 ：對Rolling方向扭矩之動等價係數

P、 Pd

 ：對Pitching方向扭矩之動等價係數

Y、 Yd  
 ：對Yawing方向扭矩之動等價係數

動等價係數請參照表1-15
YH、YV、YR、YP、YY 
 ：1.0或者是0.5 
　　  求得等價負載Fe之公式和FH、FV、 

  PMP、  RMR、  YMY之中最大的設為1.0,其 
 餘的設為0.5。

Fe＝ YHFH ＋ YVFV 
＋ YR

  
RdMR            2           2

 ＋YP  PdMP＋YY  YdMY…
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承受等效負載Fe1作用後行走之距離 : L1。

承受等效負載Fe2作用後行走之距離 : L2。

………………………………………

承受等效負載Fn2作用後行走之距離 : Ln。
　

Fm : 變動負載的平均負載 
　L : 整個行走距離 
定位承載裝置之直線滑軌部壽命依公式計算。

　L  : 直線滑軌部之壽命(km)
　Fm : 作用於直線滑軌部之平均負載(N)
　C : 作用於直線滑軌部動額定負載(N)
　La : 行走距離 (km)
　fW  : 負載係數(表1-16參照)
如果無法滿足所要求之壽命時，可採用以下對策，再次計算

出直線滑軌部之壽命。

1.將單滑塊變更為雙滑塊規格。

2.選用更大尺寸之定位承載裝置。

如果施加於滑塊之負載發生變化時(一般隨著滑塊之加速度一般隨著滑塊之加速度般隨著滑塊之加速度

MP、MY將會發生變化)，請用以下公式計算平均負載。

(�) 滾珠螺桿部(支撐軸承部)之壽命計算

根據軸方向承受之負載，計算平均負載。

使用以下公式計算平均負載。

滾珠螺桿部之壽命使用公式來計算。

　ℓ：滾珠螺桿部之導程(mm)
　L：滾珠螺桿部之壽命(km)
　Ca：滾珠螺桿部之基本動額定負載(N)
　Fm： 作用於滾珠螺桿部之平均負載(N)
　fW：負載係數(表1-16參照)

支撐軸承部之壽命依據公式來計算。滾珠螺桿部、支撐軸

承部之壽命無法達到所要求之壽命時需選用更大尺寸之定位

承載裝置。

透過以上的計算就可以完成定位承載裝置之選定。

表�-�6 負載係數fw之數值

圖�-��  階段性的變動負載

L1 L2

Fe2

Fe1

F

0

Fm

Fen

Ln

行走距離

行走條件 負載係數fw

無衝擊滑順行走時 �.0 ~ �.�
普通行走時 �.� ~ �.5

承受衝擊和震動下行走時 �.5 ~ 3.0

Fm ＝        (Fe1
3L1＋Fe2

3L2＋…Fen
3Ln)…

3   1 
L

            3

            fW．FmL＝La ×　　×　　　　C  　　…………………

L＝ℓ ×　  CCa 
× 106…………………

 
             3

             fW．FmFm
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 計算各構件之壽命，然後再計算出定位承載裝置之壽命。

3-I-2 靜態安全係數：基本靜態額定負載除以最大負載得出之

數值。

3-2 滾珠螺桿部

3-2-1 老化壽命：根據運行模式計算部位之軸向負載，再計算

平均負載。

根據以上條件得出：

I)  等速時

　　Fe1＝μ．W．g＝0.01．10．9.8＝0.98．W．g＝0.01．10．9.8＝0.98W．g＝0.01．10．9.8＝0.98．g＝0.01．10．9.8＝0.98g＝0.01．10．9.8＝0.98．10．9.8＝0.9810．9.8＝0.98．9.8＝0.989.8＝0.98
II)  加速時

　　Fe2＝Fe1＋Wα＝101N
III) 減速時

　　Fe3＝Fe1－Wα＝99N
軸向平均負載Fm

C-I-4.8 壽命計算例命計算例

秒

a c

d
f

e

W=10kg

b
1000mm/s

0.1 0.10.5

0.7

M

10
0

圖�-���-��

NSK定位承載裝置 

１.使用條件

   行程：600mm
   最大速度：1000mm/s
   可搬運重量：W=10kg
   重力加速度：g=9.8mm/s2

   設置方式：水平

   運行模式：如上圖

2.分析

2-1 初選

首先，根據速度1000mm/s初選大導程件，因行程為600mm，

故初選MCM行程600mm單滑塊之MCM06060H20K00
3. 計算

3-1 滑軌部

3-1-1 疲勞壽命：當使用1個滑塊時，將表1-15中施加之扭矩負

載係數乘以公式，換算成負載。由運行模式曲線圖得出：

I) 等速時 Fe) 等速時 Fe Fe Fe1＝YVFV＝YVWg＝1．10．9.8＝ 98N．10．9.8＝ 98N10．9.8＝ 98N．9.8＝ 98N9.8＝ 98N
II) 加速時 Fe FeFe2＝YVFV＋YPεPMP＝0.5．10．9.8＋1．65.1．．10．9.8＋1．65.1．10．9.8＋1．65.1．．9.8＋1．65.1．9.8＋1．65.1．．65.1．65.1．． 

 0.1．                      100＝700N
III) 減速時  Fe3＝YVFV＋YPεPMP＝0.5．10．9.8＋1．65.1．．10．9.8＋1．65.1．10．9.8＋1．65.1．．9.8＋1．65.1．9.8＋1．65.1．．65.1．65.1．．

0.1．100＝700N．100＝700N100＝700N
平均荷重Fm

FS   ＝  CC0 ＝  CC0 ＝  1700017000 ＝ 24.2
   Fe FeFe Fe       FeFe2          700700 

FS   ＝   CC0a ＝  C0a ＝  7750  ＝ 76.7
　　     Fe FeFe Fe         FeFe2         101101

L
C

fw Fm
=

⋅






=
×







×

= ×

3 3
6

7

6550
1 2 55

20 × 10
6

× 10    (mm)

1.95 10

.

km

× a ℓ

3-2-2 靜態安全係數：基本靜態額定負載除以最大軸向負載得

出之數值。

3-2-3 最高速度

根據C7頁之最高速度曲線圖得知，當MCM06之行程為

600mm時，其速度能達1000mm/s。
3-3 支撐座軸承部

3-3-1  疲勞壽命：使用3-2-1中所計算之軸向平均負載

Fm=55N，

C1�



3-3-2. 靜態安全係數：極限負載除以最大軸向負載得出之數

值。

3-4. 結果

C-I.5 維護保養
C-I-5.� 維護保養的方法
1. 標準品的直線滑軌部、滾珠螺桿部、支撐座軸承部於出貨時

皆已經灌有潤滑油脂。

2. 標準配備了潤滑油脂“NSK K1”，能夠在通常運行條件

下，使用5年或運行10,000km而不用維護保養。若按照1.所
說之方法補充潤滑油脂，則能使壽命更長。

3. 潤滑油脂“NSK K1”即使發生在粉塵之地方也能發揮作

用，但是其壽命可能會短於2.中所述之壽命。這時需要採取

增加供油次數等措施。

4.還有銷售MCH專用潤滑油脂注油槍用注口。

19

8

186

(φ
6)

φ5.5
8

8

R 1/8

(φ
10

)

圖�-�3　NSK HGP NZ8�-�3　NSK HGP NZ8

使用時之注意事項

維護保養

MCM06060H�0K00 直線
滑軌部

螺桿部
支撐座 
軸承部

疲勞壽命 8.0�×�05 km 6.5×�06 km �.95×�07 km
靜態安全係數 �4.� 76.7 �7.0

FS   ＝  C0a
  ＝  C0a  ＝  2730 ＝ 2 7 . 0

　　 Fe Fe    Fe        Fe2         101 

一、當使馬達反轉時，因會出現對於軸端施加之容許扭矩，故請與NSK協商。

二、為了能夠長時間保持NSK K1之功能，故請嚴格遵守以下之注意事項：

 1. 使用溫度範圍………………最高使用溫度：50℃
   瞬間最高使用溫度：80℃
  2. 禁止接觸之藥品類物質……己烷、稀釋劑等脫脂能力強之有機溶劑

   不可放置在煤油(含有煤油成分)、防銹油中。

  此外，關於水性切削油、油性切削油、潤滑油脂(礦物類和AS2、酯類和PS2)等，一般 
  沒有問題。

定位承載裝置之壽命，乃係將疲勞壽命最短之導引部位作為

整體之疲勞壽命。

依此能夠判斷，根據使用條件選定之MCM06060H20K00係最

合適之產品。
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●食品用機械可以裝配K�
通過採用符合FDA規格材料之K1，還備有能在食品和醫療器

械方面放心使用之定位承載裝置。

尺寸和操作中之注意事項與標準K1相同。

 潤滑元件NSK K1具有各種優異之性能。通過豐富之實驗

數據以及實際裝有NSK K1之直線滑軌和NSK K1裝配型滾珠

螺桿之實際業績，充分證明了這一點。

(�) 滾珠螺桿高速無潤滑耐久試驗

 滾珠螺桿高速無潤滑狀態下之比較耐久試驗結果係如圖

1-15所示。在無潤滑狀態下，沒有裝配NSK K1潤滑元件之滾

珠螺桿只運行8.5km就不能繼續運行了，而配有NSK K1之潤

滑元件，在超過21,000km之情況下還能繼續運行。
(�)  直線滑軌高速無潤滑耐久試驗

 直線滑軌高速無潤滑狀態下之耐久試驗結果係如圖1-14所
示。在無潤滑狀態下，沒有裝配NSK K1潤滑元件之直線滑軌

在短時間內就不能運行(損壞)，而配有NSK K1潤滑元件，完

整無損地運行了25,000km。

0 10 100 1 000 10 000 100 000

NSK K1

無潤滑

行走距離(km)

圖�-�5　滾珠螺桿高速無潤滑耐久試驗結果�-�5　滾珠螺桿高速無潤滑耐久試驗結果

0 5 000 �0 000 �5 000 �0 000 �5 000

NSK K�

無潤滑

行走距離(km)

圖�-�4　直線滑軌高速無潤滑耐久試驗結果�-�4　直線滑軌高速無潤滑耐久試驗結果

C-I-5.� 潤滑元件K�之性能

NSK定位承載裝置 

條件

試樣 LH30AN (預壓Z�)
行走速度 3.3 m/s
行程 �800 mm

無潤滑 完全脫脂無潤滑狀態

NSK K� 完全脫脂無潤滑狀態 + NSK K�

條件

試樣 BS�0�0 (滾珠螺桿)
軸徑 �0 mm
導程 �0 mm
負載 沒有

速度 (�.3 m/s) (4000 min-�)
行程 600 mm

無潤滑 完全脫脂無潤滑狀態 
NSK K� 完全脫脂無潤滑狀態 + NSK K�

C1�



C-I-7 特性與評價方法
C-I-7.�  定位精度
由標準位置依一定方向到順次定位，由各點個別的位置測定一定方向到順次定位，由各點個別的位置測定定方向到順次定位，由各點個別的位置測定

出由基準位置到實際移動距離與應該到達之距離的差。重複

做7次的測定求得其平均值。測定大概涵蓋所能移動之全部距

離，依據機種別所規定之測定間隔來量測，在各個位置之下

求得的平均值中之最大差當作測定值。

C-I-7.�  反覆定位精度
由任意的一點依相同方向來定位，重複做7次反覆測定其停

止位置，求得其所讀出值之最大差的1/2。此測定大概涵蓋所

能移動之全部距離，依據機種別所規定之測定間隔來量測，

由此所求得的值中之最大值當作測定值。以最大差的1/2加上

±符號來表示。

圖�-�6�-�6 

測定值 L� L�...L7 的最大差的�/�

L1

L2

L7

圖�-�7�-�7

無塵室用油脂式樣

C-�-6 無塵室用油脂LG�式樣
●特徵

 NSK獨自開發出來使用於無塵室之直線滑軌、滾珠螺桿所

專用潤滑油脂。和以往常被用於無塵室之氟素油脂相比，有

較高之潤滑性能，有較長時期的潤滑壽命，穩定的扭力特性

(可動部阻力)而且也有較高的防銹能力，關於其發塵特性，也

實現了低發塵性能，另外，未採用特殊的油，而使用礦油，

故能像一般的油脂一樣的使用方法即可。一樣的使用方法即可。樣的使用方法即可。

●用途

 為清潔度有特別要求之半導體液晶(LCD)製造裝置的直線

滑軌、滾珠螺桿等轉動製品所用的油脂，但是此為常壓下的

無塵環境專用油脂，無法使用於真空環境。

●特性

C1�



C-�-8 感知器規格
C-�-8.� 近接感知器
使用Omron公司製 E�S-W�3,E�S-W�4

形E�S-W�3

形E�S-W�4

出力形式動作模式 規格

檢出物體
有

無

燈亮

燈熄

ON

OFF

動作表示燈(橙)

Time Chart 輸出迴路

NO

NC

NPN

輸出Transistor
(負載)

檢出物體
有

無

燈亮

燈熄

ON

OFF

動作表示燈(橙)
＊50mA以下(負載電流)

輸出Transistor
(負載)

近接

Switch
主迴路

負載

青

出力

黑

茶

＊

+V

0V

NSK定位承載裝置 感知器規格感知器規格

型E�S－W�3 型E�S－W�4

檢出面出面 上面

檢出距離出距離 �.6 mm±�5％

設定距離 0 ~ �.� mm

應差差 檢出距離�0％以下出距離�0％以下

檢出可能物体出可能物体 磁性金屬屬

標準檢出物体檢出物体出物体 鐵��×��×�mm��×��×�mm

應答頻率答頻率 �kHz以上

電源電壓(使用電壓範圍)壓(使用電壓範圍)(使用電壓範圍)壓範圍)範圍)圍)) DC�� ~ �4 V Ripple (p-p) �0％以下 (DC�0~30V)

消費電流 �3 mA以下 (DC�4V時、無負載時)

控制出力開閉容量 NPN Open開集極輸出50mA以下 (DC30V以下)

殘留電壓留電壓 �V以下 (負載電流50mA及導線長�m時)

表示燈燈 動作表示(橙色)

動作形式(檢出物体接近時)檢出物体接近時)出物体接近時) NO (a接點)點)) NC (b接點)點))

導程線長 �000mm
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C-�-8.� 光感知器
使用Omron公司製 EE-SX674

形EE-SX674
負載2

形式 動作模式

入光時ON

遮光時ON

L +　～　間
短路時

入光
表示燈
(赤)

主迴路

負載

(控制出力)
100mA以下

IC
OUT DC 

5~24VC

L +　～　間
斷路時

輸出迴路接續端子Time Chart
入光時

遮光時

燈亮

燈熄

ON

OFF

H

L

入光表示燈

(赤)

輸出

Transistor

負載1

(Relay)

負載2

入光時

遮光時

燈亮

燈熄

ON

OFF

H

L

入光表示燈

(赤)

輸出

Transistor

負載1

(Relay)

L

+

-

型EE-SX674

檢出距離 5 mm (溝寬)

標準檢出物体 不透明體�×0.8 mm以上

應差差 0.0�5 mm

光源 (Peak發光波長)發光波長)光波長) GaAs紅外發光二極體 (940 nm)

表示燈 入光時點燈 (赤色)

電源電壓 DC5 ~ �4 V ±�0% Ripple (p-p) �0%以下

消費電流 35 mA以下

控制出力 NPN Open開集極出力DC5 ~ �4 V �00 mA以下

應答頻率答頻率 �kHz以上 (平均值3kHz)值3kHz)3kHz)

使用周圍照度 受光面照度　螢光燈：�,000lx以下

周圍溫度範圍溫度範圍度範圍 動作時：-�5 ~ +55℃ 保存時：-30 ~ +80℃

周圍濕度範圍濕度範圍度範圍 動作時：5 ~ 85%RH 保存時：5 ~ 95% RH

接續方式方式 接續方式 Connector (可以直接焊錫)方式 Connector (可以直接焊錫) Connector (可以直接焊錫)
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MCM系列 輕量形式輕量形式
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MCM系列

�. � MCM系列公稱型號構成 C�3
�. � MCM系列標準品尺寸表
 MCM0� C�4
 MCM03 C�5
 MCM05 C�7
 MCM06 C�9
 MCM08 C3�
 MCM�0 C33
�. 3 MCM系列選配部品
 �. 3. � 感知器組件 C35
 �. 3. � 保護蓋組件 C39
 �. 3. 3 馬達安裝托架 C4�
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C-�  MCM系列
C-�-�　系列公稱型號的構成

註)※：只有定位承載裝置公稱型號MCM03為"-02"。 註) xxxxx：公稱，行程型號。)※：只有定位承載裝置公稱型號MCM03為"-02"。 註) xxxxx：公稱，行程型號。註) xxxxx：公稱，行程型號。) xxxxx：公稱，行程型號。

表�-�　保護蓋組件(C39 ~ 40頁參照)參照)照)

表�-�　感知器組件(C35~38頁參照)參照)照)

表�-3　馬達安裝托架型號編碼(C4�~56頁參照)參照)照)

MCM系列 輕量形式輕量形式

MC M 08 040 H 10 K 0 0
NSK

0 AS2
B(LG2)

K
C9 D

(mm)

M MCM

10mm

10mm

H:H P:P

MC E 08 040 H 10 K 0 0 K 0 0 0 
E MCM NSK

公稱型號編碼 內容容 型號

0 無 —

� 近接感知器規格(b接點 3個)點 3個) 3個) MC－SRxx－�0
� 近接感知器規格(a接點 3個)點 3個) 3個) MC－SRxx－��
3 近接感知器規格(a接點 �個、b接點 �個)點 �個、b接點 �個) �個、b接點 �個)點 �個) �個) MC－SRxx－��
4 光感知器規格(光感知器 3個) MC－SRxx－�3

註) xx：公稱型號。) xx：公稱型號。

公稱型號編碼 內容容 型號

0 無 —

� 含上蓋 MC－CVxxxxx－0�(0�) ※
� 含全保護蓋 MC－CVxxxxx－00

公稱型號編碼
公稱型號

MCM03 MCM05 MCM06 MCM08 MCM�0
0 無 無 無 無 無

� MC-BK03-�46-00 MC-BK05-�45-00 MC-BK06-�45-00 MC-BK08-�45-00 MC-BK�0-�70-00
� MC-BK03-�48-0� MC-BK05-�46-00 MC-BK06-�46-00 MC-BK08-�46-00 MC-BK�0-�70-0�
3 MC-BK03-�3�-00 MC-BK05-�48-00 MC-BK06-�48-00 MC-BK08-�60-00 MC-BK�0-�90-00
4 — MC-BK05-�60-00 MC-BK06-�60-00 MC-BK08-�70-00 MC-BK�0-�70-00
5 — MC-BK05-�50-00 MC-BK06-�70-00 MC-BK08-�70-0� —

6 — — MC-BK06-�70-0� MC-BK08-�90-00 —

7 — — MC-BK06-�50-00 MC-BK08-�50-00 —

8 — — — MC-BK08-�70-00 —

C2�



直線動作導引部靜額定力矩

C-�-�　MCM系列標準品尺寸表
MCM0�

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4. 極限行程 = 行程 + (4 [余裕量]×2)

額定負載

表中無印記號者為標準在庫品。

MCM0�

△V為NSK K1之厚度

公稱型號
行程(公稱)

(mm)
行程極限

(mm)

滾珠螺桿
導程
(mm)

縱向尺寸(mm) 安裝孔數

n

慣性
×�0-7  

(kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3

MCM0�005H0�K

50 58
�

��8.5 �00 50 � 0.93 0.�6MCM0�005P0�K
MCM0�005H0�K �MCM0�005P0�K
MCM0�0�0H0�K

�00 �08
�

�78.5 �50 �00 3 �.36 0.3�MCM0�0�0P0�K
MCM0�0�0H0�K �MCM0�0�0P0�K
MCM0�0�5H0�K

�50 �58
�

��8.5 �00 �50 4 �.8� 0.39MCM0�0�5P0�K
MCM0�0�5H0�K �MCM0�0�5P0�K

定位承載裝置動扭矩規格(N．cm)．cm)cm)
上級 精密級

滾珠螺桿
導程
(mm)

�
0.�~�.3 0.�~�.6

�

導程 軸徑徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載靜額定負載額定負載
(Ｎ) 支撐軸承部

負載極限 (N)ℓ
(mm)

d
(mm)

滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

�
Ø6

340 (上級)
405 (精密級) 49�0

6�5
� 555 (上級)

6�5 (精密級) ���0 490
� 340 (上級)

405 (精密級) 3900 � 555 (上級)
6�5 (精密級)

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 �4 8 8

MCM0� (單滑塊)尺寸表
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MCM03(單滑塊)尺寸表 ΔV為NSK K�的厚度

表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

※為圖面中之安裝孔距為80。

精度精密級(P)

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4. 當導程1、2含有外蓋組件或感知器組件甚至兩者之組合時，
另外必須另外選購轉接台 (Spacer plate)。(C39頁參照)

5. 極限行程 = 行程 + (3 [余裕量] × 2)。

MCM03
導程�、�

直線滑軌部靜額定力矩

額定負載

26

59

1.6

40

G

18

2-NSK　K1

L3＝（n－1）×40 （G）

2×n-φ4.5貫穿後

φ7.5沉頭孔殘餘厚度1.5
2-M3×0.5
攻牙深度5

2-M3×0.5
攻牙深度4

4-M3×0.5
攻牙深度5

1.
6

4

6

2×1-M3×0.5

攻牙深度5(兩面)

ΔV=5ΔV=5

L29

L1

9

24

11
.5

33

24
(0

.5
)

13

24
?0

.5
?

22

33

34

4-M3×0.5
攻牙深度6(貫穿4)

18

2-M3×0.5
攻牙深度5

2×2-M3×0.5

7 20

攻牙深度5(兩面)
34

1.5

36

φ
5h

6

34 25

20

A

A

5.5 7

6

4

16

10(7.5)

18.5 17.5

φ
22

h7

18

4

16

 0 -0
.0

21

1.
6

1.6

1.
6

1.6

 0 -0
.0

08

2.注油嘴

有※記號�為

有※記號�為80

斷面A-A

MCM系列 輕量形式輕量形式

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm) 
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 安裝孔數 慣性
×�0-5 ( kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� G L3 n

※
※

MCM03005P0�K00
MCM03005P0�K00 50 56

(66)
� �60 ��5 �7.5 80 � 0.0�5 0.6� 0.0�6

MCM030�0P0�K00
MCM030�0P0�K00 �00 �3�

(�4�)
� �35 �90 �5 �60 5 0.0�� 0.7� 0.0��

★
★

MCM030�5P0�K00
MCM030�5P0�K00 �50 �8�

(�9�)
� �85 �40 �0 �00 6 0.0�5 0.8� 0.0�6

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

�
0.� ~ �.7

�

導程 軸徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部 
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La  (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

�
Ø6

735 �0900
�670

�
��30 4900 �040

� 735 8650 �

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 68 �8 �8
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MCM03(單滑塊)尺寸表 ΔV為NSK K�的厚度

表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4. 極限行程 = 行程 + (9.5 [余裕量] × 2)。

精度上級(H)MCM03
導程�0、��

額定負載

直線滑軌部靜額定力矩

2×2-M3×0.5
攻牙深度5(兩面)

2518

4

φ
5h

6

φ
22

h7

4

16

8 30

2×n-nφ4.5貫穿後

φ7.5沉頭孔殘餘厚度1.5

46

71

1.61.6

1.
6

1.
6

 0 -0
.0

21

 0 -0
.0

08

1.
6

2-M3×0.5
攻牙深度4

2-3×0.5
攻牙深度5

1.6

A

A

4

6

2×1-M3×0.5

攻牙深度5(兩面)

5.5 7

6

16

26 40

24

11
.5

33

24
(0

.5
)

2-M3×0.5
攻牙深度5

9

攻牙深度6(貫穿4)
4-M3×0.5

2-NSK K1

(G)G
攻牙深度3
2-M3×0.5

2.注油嘴

L3=(n-1)×40

4-M4×0.7
攻牙深度5

ΔV=5ΔV=5

3.
1

9 L2

L1

18
7

3234

1.5

10(7.5)

18.5 17.5

36

17 12

23

25

26

13

24
(0

.5
)

22

33

34

18

斷面A-A

MCM03

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 安裝孔數 慣性
×�0-5 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� G L3 n

MCM030�0H�0K00
�00 ��9

(��9)
�0

�35 �90 �5 �60 5
0.09�

0.7
MCM030�0H��K00 �� 0.�09

★ MCM030�5H�0K00
�50 �69

(�79)
�0

�85 �40 �0 �00 6
0.�05

0.8
★ MCM030�5H��K00 �� 0.���

MCM030�0H�0K00
�00 ��9

(��9)
�0

335 �90 �5 �40 7
0.��8

0.9
★ MCM030�0H��K00 �� 0.�35
★ MCM030�5H�0K00

�50 �69
(�79)

�0
385 340 30 �80 8

0.�3�
�.0

★ MCM030�5H��K00 �� 0.�47

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

�0
0.3 ~ 3.0

��

導程 軸徑徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

�0
Ø8

��30 6�50
�670

�0
�690 66�0 �040

�� ��30 5880 ��

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 9� 5� 5�

C2�



1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4. 極限行程 = 行程 + (15 [余裕量] × 2)。

MCM05(單滑塊)尺寸表 ΔV為NSK K�的厚度

表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

精度上級(H)MCM05

直線滑軌部靜額定力矩

額定負載

2-NSK K1

L3= (n-1) × 50

A

A

ΔV=6.8
2.注油嘴

ΔV=6.8

7
7

L2

24 18

L1

4

6

10

10

42

φ
6h

6

48.6

19

31
49

48

5

 0 -0
.0

25

 0 -0
.0

08

(7)30 1

27
5

18

φ
32

h7

14 14

5

38

14

13

10 10
5

10
8

15
50

(15)

40 28

50
98.6

30
12 20 12

16

20

40

2×n-φ4.5貫穿後
φ7.5沉頭孔殘餘厚度2

2-M3×0.5
攻牙深度5

4-M4×0.7
攻牙深度6

2-M3×0.5
攻牙深度5

2×4-M3×0.5
攻牙深度5(兩面)

2×3-M3×0.5
攻牙深度5(兩面)

2×1-M3×0.5
攻牙深度4(兩面)

2×2-M3×0.5
攻牙深度5(兩面)

2-M4×0.7
攻牙貫穿

4-M4×0.7
攻牙深度8(兩面)6

1.6

1.6

1.
6

1.
6

1.6

MCM系列 輕量形式輕量形式

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限( mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸(mm) 安裝孔數

n
慣性

×�0-4 (kg．m．mm�)
質量
(kg)L� L� L3

MCM05005H05K00
MCM05005H�0K00 50 80

(95)
5 �3� �80 �50 4 0.0�5 �.4�0 0.035

MCM050�0H05K00
MCM050�0H�0K00 �00 �30

(�45)
5 �8� �30 �00 5 0.03� �.6�0 0.040

★ MCM050�5H05K00
MCM050�5H�0K00 �50 �80

(�95)
5 33� �80 �50 6 0.036 �.8�0 0.046

MCM050�0H05K00
MCM050�0H�0K00 �00 �30

(�45)
5 38� 330 300 7 0.04� �.0�0 0.05�

MCM050�5H�0K00 �50 �80 (�95) �0 43� 380 350 8 0.057 �.�
MCM05030H�0K00
MCM05030H�0K00 300 330

(345)
�0 48� 430 400 9 0.063 �.3�0 0.�0�

MCM05040H�0K00
MCM05040H�0K00 400 430

(445)
�0 58� 530 500 �� 0.074 �.7�0 0.���

MCM05050H�0K00
MCM05050H�0K00 500 530

(545)
�0 68� 630 600 �3 0.085 3.��0 0.��3

MCM05060H�0K00
MCM05060H�0K00 600 630

(645)
�0 78� 730 700 �5 0.096 3.5�0 0.�34

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿
導程
(mm)

5 �.0 ~ 4.8 ~ 4.84.8
�0 �.� ~ 5.8 ~ 5.85.8
�0 �.6 ~ 7.9 ~ 7.97.9

導程 軸徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5
Ø��

3760 �5600
4400

5 63�0
�0900 �450�0 ��60 ��400 �0 3780

�0 ��60 9850 �0 3780

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 ��9 89 89

C2�



MCM05(雙滑塊)尺寸表 ΔV為NSK K�的厚度

精度上級(H)MCM05(雙滑塊)

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4. 極限行程 = 行程 + (11.4 [余裕量] × 2)。

額定負載

直線滑軌部靜額定力矩

40

A

A

2.注油嘴 副滑塊2.注油嘴 滑塊

L3= (n-1)×50

16

50
98.6

30
12 20 12

4-NSK K1

7
7

L2

24 18

L1

4

6

10

10

42

φ
6h

6

48.6

19

31
49

48

5

 0 -0
.0

25

 0 -0
.0

08

(7)30 1

27
5

18

φ
32

h7

14 14

5

38

14

13

10 10
5

10
8

15
50

(15)

40 28

50
98.6

30
12 20 12

16

20

40

4-M4×0.7
攻牙深度6

2×n-φ4.5貫穿後
φ7.5沉頭孔殘餘厚度2

2-M3×0.5
攻牙深度5

2×4-M3×0.5
攻牙深度5(兩面)

4-M4×0.7
攻牙深度6

2-M3×0.5
攻牙深度5

2×4-M3×0.5
攻牙深度5(兩面)2×3-M3×0.5

攻牙深度5(兩面)

2×1-M3×0.5
攻牙深度4(兩面)

2×2-M3×0.5
攻牙深度5(兩面)

2-M4×0.7
攻牙貫穿

4-M4×0.7
攻牙深度8(貫穿6)

1.6

1.6

1.6

1.
6

1.
6

MCM05

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 安裝孔數 慣性
×�0-4 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

★ MCM05006H�0D00 60 83 (��0) �0 33� �80 �50 6 0.058 �.3
★ MCM050��H�0D00 ��0 �33 (�60) �0 38� 330 300 7 0.064 �.5
★ MCM050�6H�0D00 �60 �83 (��0) �0 43� 380 350 8 0.070 �.7
★ MCM050��H�0D00

��0 �33
(�60)

�0
48� 430 400 9

0.075
�.8

★ MCM050��H�0D00 �0 0.�5�
★ MCM0503�H�0D00

3�0 333
(360)

�0
58� 530 500 ��

0.086
3.�

★ MCM0503�H�0D00 �0 0.�6�
★ MCM0504�H�0D00

4�0 433
(460)

�0
68� 630 600 �3

0.098
3.6

★ MCM0504�H�0D00 �0 0.�74
★ MCM0505�H�0D00

5�0 533
(560)

�0
78� 730 700 �5

0.�09
4.�

★ MCM0505�H�0D00 �0 0.�85

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

�0 �.5 ~ 7.6
�0 �.3 ~ ��.8

導程 軸徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La  (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5
Ø��

3760 �5600
4400

5 63�0
�0900 �450�0 ��60 ��400 �0 3780

�0 ��60 9850 �0 3780

表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

雙滑塊 455 765 765

C2�



精度上級(H)MCM06

1.扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2.滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3.當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4.極限行程 = 行程 + (17.5 [余裕量] × 2)。

MCM06(單滑塊)尺寸表 ΔV為NSK K�的厚度

有※記號者之G部尺寸為45。 表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

直線滑軌部靜額定力矩

額定負載

2×n-φ6貫穿後
φ9.5沉頭孔殘餘厚度5

4-M5×0.8
攻牙深度8

2-M3×0.5
攻牙深度5

4-M6×1.0
攻牙深度10(貫穿6)2×3-M3×0.5

攻牙深度5(兩面)

2×3-M3×0.5
攻牙深度5(兩面)

2×2-M3×0.5
攻牙深度4(兩面)

2-M3×0.5
攻牙深度5

100

1.6

15(7)2
2428

52L216
L1

2.注油嘴

ΔV=7.8ΔV=7.8

L3= (n-1) × 100

A

AG:20
＊45

6 (G:20)
＊45

6

φ
8h

6

7
8

15

1.
61.6

1.6

1.
6

 0 -0
.0

09
1818

10

46

40

60

21

44

103.6

32

5
13

2310
14

58

50

25

57
46

2-NSK K1

47 36

φ36h7
 0
-0.025

59
34

MCM系列 輕量形式輕量形式

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 安裝孔數 慣性
×�0-4 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

※ MCM06005H05K00 50 85
(�0�)

5 �58 �90 �00 � 0.083 �.7
★※ MCM06005H�0K00 �0 0.077

MCM060�0H05K00 �00 �35
(�5�)

5 308 �40 �00 3 0.�03 3.0MCM060�0H�0K00 �0 0.09�
MCM060�0H05K00 �00 �35

(�5�)
5 408 340 300 4 0.�4� 3.8MCM060�0H�0K00 �0 0.���

 MCM06030H05K00
300 335

(35�)

5
508 440 400 5

0.�80
4.5MCM06030H�0K00 �0 0.�50

MCM06030H�0K00 �0 0.�96
MCM06040H05K00

400 435
(45�)

5
608 540 500 6

0.��9
5.�MCM06040H�0K00 �0 0.�80

MCM06040H�0K00 �0 0.��5
★ MCM06050H05K00

500 535
(55�)

5
708 640 600 7

0.�58
6.0MCM06050H�0K00 �0 0.�09

MCM06050H�0K00 �0 0.�55
★ MCM06060H�0K00 600 635

(65�)
�0 808 740 700 8 0.�39 6.7

★ MCM06060H�0K00 �0 0.�84
MCM06070H�0K00 700 735

(75�)
�0 908 840 800 9 0.�68 7.4MCM06070H�0K00 �0 0.3�4

★ MCM06080H�0K00 800 835
(85�)

�0 �008 940 900 �0 0.�98 8.�
★ MCM06080H�0K00 �0 0.343

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

5 �.9 ~ 7.4
�0 �.� ~ 8.6
�0 �.8 ~ ��.0

導程 軸徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5 Ø�6 73�0 �5�00
6550

5 �3500
�7000 �730�0

Ø�5
7060 �0000 �0 ��700

�0 4560 �5900 �0 7750

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 4�5 �74 �74

C2�



MCM06 (雙滑塊)尺寸表 ΔV為NSK K�的厚度

表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

精度上級(H)MCM06 (雙滑塊)

1.扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2.滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3.當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4.極限行程 = 行程 + (11.4 [余裕量] × 2)。

直線滑軌部靜額定力矩

額定負載

2×n-φ6貫穿後

φ9.5沉頭孔殘餘厚度5
4-M5×0.8
攻牙深度8

2-M3×0.5
攻牙深度5

4-M6×1.0
攻牙深度10(貫穿6)2×3-M3×0.5

攻牙深度5(兩面)

2×3-M3×0.5
攻牙深度5(兩面) 2×2-M3×0.5

攻牙深度4(兩面)

2-M3×0.5
攻牙深度5

100

2×2-M3×0.5
攻牙深度4(兩面)

1.6

15(7)2
2428

52L216
L1

2.注油嘴

40

60

21

44

103.6

46

滑塊 2.注油嘴

4-M5×0.8
攻牙深度8

L3= (n-1) × 100

副滑塊

A

AG:206 (G:20) 6

φ
8h

6

7
8

15

1.
61.6

1.6

1.
6

1818

10

46

40

60

21

44

103.6

32

5
13

2310
14

58

50

25

57
46

4-NSK K1

47 36

φ36h7

59
34

 0
-0.025

 0 -0
.0

09

MCM06

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸(mm) 安裝孔數 慣性
×�0-4 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

★ MCM060��H05D00
��0 �33

(�64)
5

408 340 300 4
0.�45

4.4
★ MCM060��H�0D00 �0 0.�36
★ MCM060��H05D00

��0 �33
(�64)

 5
508 440 400 5

0.�84
5.�★ MCM060��H�0D00 �0 0.�66

★ MCM060��H�0D00 �0 0.�57
★ MCM0603�H05D00

3�0 333
(364)

5
608 540 500 6

0.��3
5.8★ MCM0603�H�0D00 �0 0.�95

★ MCM0603�H�0D00 �0 0.�86
★ MCM0604�H05D00

4�0 433
(464)

5
708 640 600 7

0.�6�
6.6★ MCM0604�H�0D00 �0 0.��4

★ MCM0604�H�0D00 �0 0.3�6
★ MCM0605�H�0D00

5�0 533
(564)

�0
808 740 700 8

0.�54
7.3

★ MCM0605�H�0D00 �0 0.345
★ MCM0606�H�0D00

6�0 633
(664)

�0
908 840 800 9

0.�83
8.0

★ MCM0606�H�0D00 �0 0.375
★ MCM0607�H�0D00

7�0 733
(764)

�0
�008 940 900 �0

0.3�3
8.7

★ MCM0607�H�0D00 �0 0.404
表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿
導程
(mm)

5 �.3 ~ 8.5
�0 �.7 ~ �0.9
�0 4.0 ~ �5.9

導程 軸徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca 

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5 Ø�6 73�0 �5�00
6550

5 �3500
�7000 �730�0

Ø�5
7060 �0000 �0 ��700

�0 4560 �5900 �0 7750

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

雙滑塊 8�5 ���0 ���0

C�0



精度上級(H)MCM08

1.扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2.滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3.當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4.極限行程 = 行程+ (17.5 [余裕量] ×2)。

MCM08(單滑塊)尺寸表 ΔV為NSK K�的厚度

有※記號者之G部尺寸為60。 表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

直線滑軌部靜額定力矩

ΔV=8 ΔV=8

2.注油嘴

30

φ
10

h6

60

38
61.5

26

7

7

50

7

44

100
G:35

54

A

2-NSK K1

(G:35)
※60 ※60

L3= (n-1) × 100

80
78
54

50

A

12
18

12
18

2×3-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

4-M6×1.0
攻牙深度10

50

20

50
80

133.2

1224

44

2×n-φ7貫穿後
φ11沉頭孔殘餘厚度5 2-M3×0.5

攻牙深度6

26

2×4-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

2×3-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

15810
3318

51L2

7

14
L1

 0 -0
.0

09

1.6

1.6

1.6

1.
6

1.
6

4-M4×0.7
攻牙深度8

φ54h7
 0
-0.03

2-M3×0.5
攻牙深度6

□44

2-M4×0.7
攻牙深度8

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 770 300 300

MCM系列 輕量形式輕量形式

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 安裝孔數 慣性 
×�0-4 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

★※ MCM08005H05K00 50 85 (�0�) 5 �85 ��0 �00 � 0.�0� 4.�
★　 MCM080�0H05K00 �00 �35

(�5�)
5 335 �70 �00 3 0.��0 4.6MCM080�0H�0K00 �0 0.��4

★※ MCM080�5H05K00 �50 �85 (�0�) 5 385 3�0 �00 3 0.�39 5.�
★　 MCM080�0H05K00 �00 �35

(�5�)
5 435 370 300 4 0.�59 5.5MCM080�0H�0K00 �0 0.�44

MCM08030H�0K00 300 335
(35�)

�0 535 470 400 5 0.�73 6.5MCM08030H�0K00 �0 0.�49
MCM08040H�0K00 400 435

(45�)
�0 635 570 500 6 0.�03 7.4MCM08040H�0K00 �0 0.�79

MCM08050H�0K00 500 535
(55�)

�0 735 670 600 7 0.�3� 8.4MCM08050H�0K00 �0 0.308
MCM08060H�0K00 600 635

(65�)
�0 835 770 700 8 0.�6� 9.3

★　 MCM08060H�0K00 �0 0.338
★　 MCM08070H�0K00 700 735

(75�)
�0 935 870 800 9 0.�9� �0.5

★　 MCM08070H�0K00 �0 0.367
★　 MCM08080H�0K00 800 835

(85�)
�0 �035 970 900 �0 0.3�0 ��.�

★　 MCM08080H�0K00 �0 0.396

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

5 �.0 ~ 5.9
�0 �.0 ~ 7.8
�0 �.5 ~ �0.8

導程 軸徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5 Ø�6 73�0 30800
7�00

5 �3500
��800 3040�0

Ø�5
7060 �4400 �0 ��700

�0 4560 �9400 �0 7750

額定負載

C�1



MCM08(雙滑塊)尺寸表 ΔV為NSK K�的厚度

精度上級(H)MCM08(雙滑塊)

1.扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2.滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3.當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4.極限行程 = 行程 + (11.8 [余裕量] × 2)。

20

50
80

1224

44

30

φ
10

h6

60

38
61.5

26

7

7

50

7

44

100 (150) (1)

G:35

54

A

4-NSK K1

(G:35)L3= (n-1) × 100

80
78
54

50

2.注油嘴

A

12
18

12
18

2×3-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

4-M6×1.0
攻牙深度10

2.注油嘴 副滑塊主滑塊

50

20

50
80

133.2

1224
44

4-M6×1.0
攻牙深度10

2×n-φ7貫穿後
φ11沉頭孔殘餘厚度5

2-M3×0.5
攻牙深度6

26

133.2
2×4-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

2×4-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

2×3-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

15(8)10
3318

51L2

7

14
L1

 0 -0
.0

09

1.6

1.6

1.6

1.
6

1.
64-M4×0.7

攻牙深度8

φ54h7  0
-0.03

50

2-M3×0.5
攻牙深度6

□44

2-M4×0.7
攻牙深度8

MCM08

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸(mm) 安裝孔數 慣性
×�0-4 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

★● MCM08008H�0D00 80 �04 (�36) �0 435 370 300 3 0.�69 6.5
★ MCM080�8H�0D00

�80 �04
(�36)

�0
535 470 400 5

0.�99
7.5

★ MCM080�8H�0D00 �0 0.35�
★ MCM080�8H�0D00

�80 304
(336)

�0
635 570 500 6

0.��8
8.4

★ MCM080�8H�0D00 �0 0.380
★ MCM08038H�0D00

380 404
(436)

�0
735 670 600 7

0.�57
9.4

★ MCM08038H�0D00 �0 0.409
★ MCM08048H�0D00

480 504
(536)

�0
835 770 700 8

0.�87
�0.3

★ MCM08048H�0D00 �0 0.439
★ MCM08058H�0D00

580 604
(636)

�0
935 870 800 9

0.3�6
��.5

★ MCM08058H�0D00 �0 0.468
★ MCM08068H�0D00

680 704
(736)

�0
�035 970 900 �0

0.346
��.�

★ MCM08068H�0D00 �0 0.498
有●記號者之(1)尺寸為150 mm。 表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

�0 �.5 ~ �0.8
�0 4.0 ~ �7.�

導程 軸徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5 Ø�6 73�0 30800
7�00

5 �3500
��800 3040�0

Ø�5
7060 �4400 �0 ��700

�0 4560 �9400 �0 7750

額定負載

直線滑軌部靜額定力矩

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

雙滑塊 �540 �050 �050

C�2



精度上級(H)MCM�0

1.扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2.滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3.當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4.極限行程 = 行程 + (15 [余裕量] × 2)。

MCM�0(單滑塊)尺寸表 ΔV為NSK K�的厚度

有※記號者之G部尺寸為90。 表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

額定負載

L3=(n-1)×100

15
18 49

15 (14) 20

（G:40）

20
.5

11
.5

2-NSK K1

100
G:40

※90※90

2.注油嘴

φ63h7
 0
-0.03

2×3-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

1.6

 0 -0
.0

11

1.
6

1.
6

1.6

1.6

4-M5×0.8
攻牙深度9

4-M6×1.0
攻牙深度10

2×3-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

2×n-φ7貫穿後
φ11沉頭孔殘餘厚度8

2-M3×0.5
攻牙深度6

2-M3×0.5
攻牙深度6

ΔV=9 ΔV=9

L2

L1

20
.5

11
.5

2-M4×0.7
攻牙深度8

60

2×4-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

100

36

70

48
72

50

97

52

62

7

30

7

30

7

φ
12

h6

67

7

52

66

20

60
90

44

60

A

A

146.6

28
12

MCM系列 輕量形式輕量形式

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸(mm) 安裝孔數 慣性
×�0-4 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

MCM�00�0H�0K00 �00 �30 (�5�) �0 46� 380 300 4 0.4�5 9.5
MCM�0030H�0K00 300 330

(35�)
�0 56� 480 400 5 0.5�9 ��.�MCM�0030H�0K00 �0 0.633

MCM�0040H�0K00 400 430
(45�)

�0 66� 580 500 6 0.6�� �3.0MCM�0040H�0K00 �0 0.7�6
★ MCM�0050H�0K00 500 530

(55�)
�0 76� 680 600 7 0.706 �4.6

★ MCM�0050H�0K00 �0 0.8�0
MCM�0060H�0K00 600 630

(65�)
�0 86� 780 700 8 0.800 �6.3

★ MCM�0060H�0K00 �0 0.9�4
★ MCM�0070H�0K00 700 730

(75�)
�0 96� 880 800 9 0.893 �8.0

★ MCM�0070H�0K00 �0 �.007
MCM�0080H�0K00 800 830

(85�)
�0 �06� 980 900 �0 0.987 �9.7

★ MCM�0080H�0K00 �0 �.�0�
★ MCM�0090H�0K00 900 930

(95�)
�0 ��6� �080 �000 �� �.08� ��.4

★ MCM�0090H�0K00 �0 �.�95
★※ MCM�0�00H�0K00 �000 �030

(�05�)
�0 ��6� ��80 �000 �� �.�74 �3.�

★※ MCM�0�00H�0K00 �0 �.�88

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

�0 �.7 ~  �0.8
�0 3.� ~  ��.7

導程 軸徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

�0
Ø�0

�0900 33500
7600

�0 ��700
�9400 3380

�0 7060 �6600 �0 ��700

直線滑軌部靜額定力矩

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 ��70 4�5 4�5

C��



MCM�0(雙滑塊)尺寸表 ΔV為NSK K�的厚度

有※記號者之G部尺寸為90。 表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

有●記號者之(1)尺寸為150 mm。

精度上級(H)MCM�0(雙滑塊)

15 L2

L?

18 49
15 (14) 20

G:40

146.6

20
.5

11
.5

100(150)(1)

G:40
＊90＊90

主滑塊

φ63h7 0
-0.03

2×3-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

1.6

 0 -0
.0

11

1.
6

4-NSK K1

1.6

副滑塊

1.
6

1.6

4-M5×0.8
攻牙深度9

4-M6×1.0
攻牙深度10

4-M6×1.0
攻牙深度10

2×n-φ7貫穿後
φ11沉頭孔殘餘厚度8

2-M3×0.5
攻牙深度6

L3=(n-1)×100

2-M3×0.5
攻牙深度6

20
.5

11
.5

2×4-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

2-M4×0.7
攻牙深度8

2×3-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

60

2×4-M3×0.5
攻牙深度6(兩面)

100

36

70

48
72

50

97

52

62

7

30

7

30

7

φ
12

h6

67

7

52

66

20

60
90

44
20

60
90

44

6060

A

A

146.6

28
12 12

28

2.注油嘴 2.注油嘴

MCM�0

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 安裝孔數 慣性
×�0-4 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

★● MCM�0007H�0D00 70 86 (���) �0 46� 380 300 3 0.463 ��.0
★　 MCM�00�7H�0D00

�70 �86
(���)

�0
56� 480 400 5

0.557
��.7

★　 MCM�00�7H�0D00 �0 0.785
★　 MCM�00�7H�0D00

�70 �86
(3��)

�0
66� 580 500 6

0.650
�3.4

★　 MCM�00�7H�0D00 �0 0.878
★　 MCM�0037H�0D00

370 386
(4��)

�0
76� 680 600 7

0.744
�5.�

★　 MCM�0037H�0D00 �0 0.97�
★　 MCM�0047H�0D00

470 486
(5��)

�0
86� 780 700 8

0.838
�7.8

★　 MCM�0047H�0D00 �0 �.066
★　 MCM�0057H�0D00

570 586
(6��)

�0
96� 880 800 9

0.93�
�9.5

★　 MCM�0057H�0D00 �0 �.�59
★　 MCM�0067H�0D00

670 686
(7��)

�0
�06� 980 900 �0

�.0�5
��.�

★　 MCM�0067H�0D00 �0 �.�53
★※ MCM�0087H�0D00

870 886
(9��)

�0
��6� ��80 �000 ��

�.���
�3.6

★※ MCM�0087H�0D00 �0 �.440 

1.扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2.滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3.當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

4.極限行程 = 行程 + (8.4 [余裕量]× 2)。

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

�0 4.� ~ �5.6
�0 5.0 ~ �9.6

導程 軸徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

�0
Ø�0

�0900 33500
7600

�0 ��700
�9400 3380

�0 7060 �6600 �0 ��700

額定負載

直線滑軌部靜額定力矩

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

雙滑塊 �340 �940 �940

C��



當MCM03當導程1、2含有保護蓋組件或感知器組件甚至兩者之組合時，必須另外選購轉接台(Spacer plate)。(C39頁參照)

當MCM03當導程1、2含有外蓋組件或感知器組件甚至兩者之組合時，必須另外選購轉接台(Spacer plate)。(C39頁參照)

W

(B
) 

(A)

1以下

(組立例圖)圖))

　●光感知器組件●光感知器組件

(組立例圖)圖))

C-�-3 ＭＣＭ系列選購部品
C-�-3.� 感知器組件
　●近接感知器組件●近接感知器組件

＊近接感知器規格請參照P.C19。 感知器組件包含感知器、感應片(dog)、安裝固定零件。

＊光感知器規格請參照P.C20。 感知器組件包含感知器、感應片(dog)、安裝固定零件。

MCM系列 輕量形式輕量形式

公稱形式 感知器公稱型號 尺寸 (A) (mm) 尺寸 (B) (mm) 本體寬 W (mm)
MCM0� MC-SR0�-00 MC-SR0�-0� MC-SR0�-0� �7 � �8
MCM03 MC-SR03-�0 MC-SR03-�� MC-SR03-�� �7 3 34
MCM05 MC-SR05-�0 MC-SR05-�� MC-SR05-�� �7 �5 48.6
MCM06 MC-SR06-�0 MC-SR06-�� MC-SR06-�� �7 �9 58
MCM08 MC-SR08-�0 MC-SR08-�� MC-SR08-�� �6 �7 80
MCM�0 MC-SR�0-�0 MC-SR�0-�� MC-SR�0-�� �6 35 �00

數量量
近接感知器(a接點)點)) - 3 � E�S-W�3(Omron(株))
近接感知器(b接點)點)) 3 - � E�S-W�4(Omron(株))

公稱型式 感知器公稱型號 尺寸 (C) (mm) 尺寸 (D) (mm) 本體寬 W (mm) 備考

MCM03 MC-SR03-�3 �4 0.5 34
EE-SX674 (Omron (社) 製)

3個一組
(附有Connector EE-�00�)

MCM05 MC-SR05-�3 �4 5 48.6
MCM06 MC-SR06-�3 �4 9 58
MCM08 MC-SR08-�3 �3 �7 80
MCM�0 MC-SR�0-�3 �� �4 �00

W (C) (D
)

C��



(�)感知器軌道

　MCM03用感知器軌道公稱型號:：MC-SRL3-＊＊＊＊

公稱型號的末尾4碼(****部)為定位承載裝置本體的L2的長度 (單位:mm)。
MCM03、MCM05、MCM06、及MCM08用感知器軌道及感知器組件安裝部之間請安裝附屬的隔板。

3.
4

6

17
5.

7

9
1.53

2

(組立例圖)圖))

　MCM05用感知器軌道公稱型號:：MC-SRL5-＊＊＊＊

5.
7

3.
4

9

3 1.5
6

(組立例圖)圖))

　MCM0�用感知器軌道公稱型號:MC-SRL�-＊＊＊＊

　MCM06用感知器軌道公稱型號:MC-SRL6-＊＊＊＊

　MCM08用感知器軌道公稱型號:MC-SRL8-＊＊＊＊

　MCM�0用感知器軌道公稱型號:MC-SRL�-＊＊＊＊

5.
7

3.
4

9

3 1.5
6

選購部品

(組立例圖)圖))

C��



ＭＣＭ系列本體和感知器軌道組合表體和感知器軌道組合表和感知器軌道組合表

表�-4

MCM系列 輕量形式輕量形式

公稱形式
本体L�尺寸

(mm) 本体公稱型號
感知器軌道 
公稱型號

MCM0�

�00

MCM0�005H0�K
MCM0�005P0�K
MCM0�005H0�K
MCM0�005P0�K

MC-SRL�-0�00

�50

MCM0�0�0H0�K
MCM0�0�0P0�K
MCM0�0�0H0�K
MCM0�0�0P0�K

MC-SRL�-0�50

�00

MCM0�0�5H0�K
MCM0�0�5P0�K
MCM0�0�5H0�K
MCM0�0�5P0�K

MC-SRL�-0�00

MCM03

��5 MCM03005P0�K00
MCM03005P0�K00 MC-SRL3-0��5

�90

MCM030�0P0�K00
MCM030�0P0�K00
MCM030�0H�0K00
MCM030�0H��K00

MC-SRL3-0�90

�40

MCM030�5P0�K00
MCM030�5P0�K00
MCM030�5H�0K00
MCM030�5H��K00

MC-SRL3-0�40

�90 MCM030�0H�0K00
MCM030�0H��K00 MC-SRL3-0�90

340 MCM030�5H�0K00
MCM030�5H��K00 MC-SRL3-0340

MCM05

�80 MCM05005H05K00
MCM05005H�0K00 MC-SRL5-0�80

�30 MCM050�0H05K00
MCM050�0H�0K00 MC-SRL5-0�30

�80
MCM050�5H05K00
MCM050�5H�0K00
MCM05006H�0D00

MC-SRL5-0�80

330
MCM050�0H05K00
MCM050�0H�0K00
MCM050��H�0D00

MC-SRL5-0330

380 MCM050�5H�0K00
MCM050�6H�0D00 MC-SRL5-0380

430

MCM05030H�0K00
MCM05030H�0K00
MCM050��H�0D00
MCM050��H�0D00

MC-SRL5-0430

530

MCM05040H�0K00
MCM05040H�0K00
MCM0503�H�0D00
MCM0503�H�0D00

MC-SRL5-0530

630

MCM05050H�0K00
MCM05050H�0K00
MCM0504�H�0D00
MCM0504�H�0D00

MC-SRL5-0630

730

MCM05060H�0K00
MCM05060H�0K00
MCM0505�H�0D00
MCM0505�H�0D00

MC-SRL5-0730

公稱形式
本体L�尺寸

(mm) 本体公稱型號 感知器軌道 
公稱型號

MCM06

�90 MCM06005H05K00
MCM06005H�0K00 MC-SRL6-0�90

�40 MCM060�0H05K00
MCM060�0H�0K00 MC-SRL6-0�40

340

MCM060�0H05K00
MCM060�0H�0K00
MCM060��H05D00
MCM060��H�0D00

MC-SRL6-0340

440

MCM06030H05K00
MCM06030H�0K00
MCM06030H�0K00
MCM060��H05D00
MCM060��H�0D00
MCM060��H�0D00

MC-SRL6-0440

540

MCM06040H05K00
MCM06040H�0K00
MCM06040H�0K00
MCM0603�H05D00
MCM0603�H�0D00
MCM0603�H�0D00

MC-SRL6-0540

640

MCM06050H05K00
MCM06050H�0K00
MCM06050H�0K00
MCM0604�H05D00
MCM0604�H�0D00
MCM0604�H�0D00

MC-SRL6-0640

740

MCM06060H�0K00
MCM06060H�0K00
MCM0605�H�0D00
MCM0605�H�0D00

MC-SRL6-0740

840

MCM06070H�0K00
MCM06070H�0K00
MCM0606�H�0D00
MCM0606�H�0D00

MC-SRL6-0840

940

MCM06080H�0K00
MCM06080H�0K00
MCM0607�H�0D00
MCM0607�H�0D00

MC-SRL6-0940
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選購部品

公稱形式
本体L�尺寸

(mm) 本体公稱型號
感知器軌道 
公稱型號

MCM08

��0 MCM08005H05K00 MC-SRL8-0��0

�70 MCM080�0H05K00
MCM080�0H�0K00 MC-SRL8-0�70

3�0 MCM080�5H05K00 MC-SRL8-03�0

370
MCM080�0H05K00
MCM080�0H�0K00
MCM08008H�0D00

MC-SRL8-0370

470

MCM08030H�0K00
MCM08030H�0K00
MCM080�8H�0D00
MCM080�8H�0D00

MC-SRL8-0470

570

MCM08040H�0K00
MCM08040H�0K00
MCM080�8H�0D00
MCM080�8H�0D00

MC-SRL8-0570

670

MCM08050H�0K00
MCM08050H�0K00
MCM08038H�0D00
MCM08038H�0D00

MC-SRL8-0670

770

MCM08060H�0K00
MCM08060H�0K00
MCM08048H�0D00
MCM08048H�0D00

MC-SRL8-0770

870

MCM08070H�0K00
MCM08070H�0K00
MCM08058H�0D00
MCM08058H�0D00

MC-SRL8-0870

970

MCM08080H�0K00
MCM08080H�0K00
MCM08068H�0D00
MCM08068H�0D00

MC-SRL8-0970

MCM�0

380 MCM�00�0H�0K00
MCM�0007H�0D00 MC-SRL�-0380

480

MCM�0030H�0K00
MCM�0030H�0K00
MCM�00�7H�0D00
MCM�00�7H�0D00

MC-SRL�-0480

580

MCM�0040H�0K00
MCM�0040H�0K00
MCM�00�7H�0D00
MCM�00�7H�0D00

MC-SRL�-0580

680

MCM�0050H�0K00
MCM�0050H�0K00
MCM�0037H�0D00
MCM�0037H�0D00

MC-SRL�-0680

780

MCM�0060H�0K00
MCM�0060H�0K00
MCM�0047H�0D00
MCM�0047H�0D00

MC-SRL�-0780

880

MCM�0070H�0K00
MCM�0070H�0K00
MCM�0057H�0D00
MCM�0057H�0D00

MC-SRL�-0880

980

MCM�0080H�0K00
MCM�0080H�0K00
MCM�0067H�0D00
MCM�0067H�0D00

MC-SRL�-0980

�080 MCM�0090H�0K00
MCM�0090H�0K00 MC-SRL�-�080

��80

MCM�0�00H�0K00
MCM�0�00H�0K00
MCM�0087H�0D00
MCM�0087H�0D00

MC-SRL�-��80
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　MCM03用另售之轉接台 (Spacer Plate)　MC-SP03-00 (導程�、� mm用)

攻牙貫穿

《組立例圖》

32

7
18

46

308

25
3.

5

17 12

6

M3×0.5

4-M4×0.7

26

32

718

46

攻牙貫穿

4-固定滑塊用沉頭孔

　MCM03用保護蓋組件

46 16

(2
6)

(0
.5

)
(0

.5
)

(1
3) 2

3.5

12 12.5

24.5
12

(1)

1

X

X

L
M

全保護蓋組件

斷面X-X

上蓋組件

10

(0.4)

(1.6)
25

28 30 43
4-M3×0.5深度6

2-M2×0.4深度4
（兩面）

23
14

38

L

4.5
7.

5

※ 需要使用導程1、2用保護蓋，必須購買另外販賣
之轉接台(Spacer Plate) (公稱形式:MC-SP03-00)。

不包含小螺絲類的高度。

MCM系列 輕量形式輕量形式

(單位：mm)

行程 保護蓋組件公稱型號
長度 
(L)

50 MC-CV0�005-00 ��5
�00 MC-CV0�0�0-00 �65
�50 MC-CV0�0�5-00 ��5

＊使用感知器時，無法安裝全保護蓋組件。 不包含小螺絲類的高度。

(單位：mm)

行程
保護蓋組件公稱型號 保護蓋尺寸

上蓋組件 全保護蓋組 長度 (L) 長度 (M)
50 MC-CV03005-0� *MC-CV03005-0� �39 �33

�00 MC-CV030�0-0� *MC-CV030�0-0� ��4 �08
�50 MC-CV030�5-0� *MC-CV030�5-0� �64 �58
�00 MC-CV030�0-0� *MC-CV030�0-0� 3�4 308
�50 MC-CV030�5-0� *MC-CV030�5-0� 364 358

C-�-3.�保護蓋組件

MCM0�用保護蓋組件

C��



MCM05、06、08、�0用保護蓋組件

X

X

W

LD
L

H

上蓋組件

斷面X-X

保護蓋尺寸並不包含安裝用小螺絲類的尺寸。保護蓋安裝尺寸必須加上保護蓋板厚(t=1~1.2)，及小螺絲類的高度約2.5mm以防止干涉。

* NSK 感知器使用時，無法安裝全保護蓋組件。

選購部品

(單位：mm)

公稱形式
行程 保護蓋組件公稱型號 保護蓋尺寸

單滑塊 雙滑塊 上蓋組件 *全保護蓋組件 長度 (L) 高度 (H) 寬度 (W) 端部 (D)

MCM05

50 - MC-CV05005-0� MC-CV05005-00 �00

38.5 65 �.6

�00 - MC-CV050�0-0� MC-CV050�0-00 �50
�50 60 MC-CV050�5-0� MC-CV050�5-00 300
�00 ��0 MC-CV050�0-0� MC-CV050�0-00 350
�50 �60 MC-CV050�5-0� MC-CV050�5-00 400
300 ��0 MC-CV05030-0� MC-CV05030-00 450
400 3�0 MC-CV05040-0� MC-CV05040-00 550
500 4�0 MC-CV05050-0� MC-CV05050-00 650
600 5�0 MC-CV05060-0� MC-CV05060-00 750

MCM06

50 - MC-CV06005-0� MC-CV06005-00 ��5

48.5 75 -

�00 - MC-CV060�0-0� MC-CV060�0-00 �75
�00 ��0 MC-CV060�0-0� MC-CV060�0-00 375
300 ��0 MC-CV06030-0� MC-CV06030-00 475
400 3�0 MC-CV06040-0� MC-CV06040-00 575
500 4�0 MC-CV06050-0� MC-CV06050-00 675
600 5�0 MC-CV06060-0� MC-CV06060-00 775
700 6�0 MC-CV06070-0� MC-CV06070-00 875
800 7�0 MC-CV06080-0� MC-CV06080-00 975

MCM08

50 - MC-CV08005-0� MC-CV08005-00 �48

56.5 90 �.6

�00 - MC-CV080�0-0� MC-CV080�0-00 �98
�00 80 MC-CV080�0-0� MC-CV080�0-00 398
300 �80 MC-CV08030-0� MC-CV08030-00 498
400 �80 MC-CV08040-0� MC-CV08040-00 598
500 380 MC-CV08050-0� MC-CV08050-00 698
600 480 MC-CV08060-0� MC-CV08060-00 798
700 580 MC-CV08070-0� MC-CV08070-00 898
800 680 MC-CV08080-0� MC-CV08080-00 998

MCM�0

�00 70 MC-CV�00�0-0� MC-CV�00�0-00 408

66.5 ��0 �.6

300 �70 MC-CV�0030-0� MC-CV�0030-00 508
400 �70 MC-CV�0040-0� MC-CV�0040-00 608
500 370 MC-CV�0050-0� MC-CV�0050-00 708
600 470 MC-CV�0060-0� MC-CV�0060-00 808
700 570 MC-CV�0070-0� MC-CV�0070-00 908
800 670 MC-CV�0080-0� MC-CV�0080-00 �008
900 - MC-CV�0090-0� MC-CV�0090-00 ��08

�000 870 MC-CV�0�00-0� MC-CV�0�00-00 ��08
不包含小螺絲類的高度。
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MCM0�用

馬達托架(Aℓ)
(黑色陽極處理)
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φ
16

 H
7

φ
20

28

+
0.

01
8

  0 +
0.

10
+

0.
05

φ
13

2

28
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5
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3.
5
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2-M3×0.5攻牙深度6
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φ
3

23.5

(1
3)

φ
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3

28

4-φ3.5貫通
PCD28, 90°等配

1

1 22

附六角孔螺絲

(M3 x 0.5頭部下方長度10)2

空間尺寸 φ17以下

Z

Z

斷面Z-Z

■公稱型號

MC-BK0�-��8-00

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。)馬達安裝時，請確實要對正軸心。
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馬達托架(Aℓ)
(黑色陽極處理)1

1 32

附六角孔螺絲

(M2.5 x 0.45頭部下方長度8)3

附六角孔螺絲

(M3 x 0.5頭部下方長度10)2

Z

Z

空間尺寸 φ17以下

斷面Z-Z

■公稱型號

MC-BK0�-��3-00

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。)馬達安裝時，請確實要對正軸心。
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馬達托架(Aℓ)
(黑色陽極處理)1

附六角孔螺絲

(M2.5 x 0.45頭部下方長度10)3

1 32

附六角孔螺絲

(M3 x 0.5頭部下方長度10)2

空間尺寸 φ17以下

Z

Z

斷面Z-Z

■公稱型號

MC-BK0�-�33-00

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。)馬達安裝時，請確實要對正軸心。

C-�-3.3 馬達安裝托架

MCM系列 輕量形式輕量形式

對應馬達

廠商 馬達形式

(株)安川電機
(Σ- mini 系列)

SGMM-A� (�0Ｗ)
SGMM-A� (�0Ｗ)

對應馬達

廠商 馬達形式

三菱電機(株)
(MEL Servo 系列)

HC-AQ0�3 (�0Ｗ)
HC-AQ0�3 (�0Ｗ)

對應馬達

廠商 馬達形式

Oriental Motor(株) PMU33/35 (5相步進馬達)
PMC33/35 (5相步進馬達)

C�1



MCM03用
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(組立例圖)

1

2

定位承載裝置本体

9.5 32.5

1 2 2

附六角孔螺絲 (M3頭部下方長度10)

斷面Y-Y

斷面Z-Z

(空間尺寸)

馬達

MCM03用

■公稱型號

MC-BK03-�48-0�

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。

 安裝托架時，請注意方向。

選購部品
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(組立例圖)

定位承載裝置本体

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度12)

附六角孔螺絲 (M3頭部下方長度10)

1 23

1

2

3

斷面Y-Y

斷面Z-Z

馬達

■公稱型號

MC-BK03-�46-00

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

(株)安川電機株)安川電機)安川電機安川電機川電機
SGMAH-A3(30W), SGMAH-A5(50W), SGMAS-A5A(50W),
SGMAH-0�(�00W), SGMAS-0�A(�00W) 

三菱電機(株)
HF-KP053(50W), HF-MP053(50W), HC-KFS053(50W), 
HC-MFS053(50W), HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W), 
HC-KFS�3(�00W), HC-MFS�3(�00W)

Omron(株)  R88M-W03(30W), R88M-W05(50W), R88M-W�0(�00W)

山洋電器(株) P30B04003(30W), P30B04005(50W), P30B04006(60W), 
P30B040�0(�00W)

對應馬達

廠商 馬達形式

山洋電氣 (株) P50B04040 (60W), P50B040�0 (�00W)

C�2
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MCM03用

■公稱型號

MC-BK03-�3�-00
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馬達托架

(Aℓ)

斷面Y-Y

斷面Z-Z

(組立力圖)

定位承載裝置本体 馬達

(空間尺寸)

MCM05用

■公稱型號

MC-BK05-�45-00

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

MCM系列 輕量形式輕量形式

對應馬達

廠商 馬達形式

山洋電氣(株)氣(株)(株) PBM4�3xxx, �03F55xx

Oriental Motor(株)  AS46, ASC46, UPK54x, PK54x, CSK54x, 
CFK54x, UMK�4x, CSK�4x, PK�4x

對應馬達

廠商 馬達形式

松下電器產業(株)產業(株)業(株) MSMD5A(50W), MSMD0�(�00W)

C��
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馬達托架

(Aℓ)

斷面Y-Y

定位承載裝置本体 馬達

(空間尺寸)

斷面Z-Z

MCM05用

■公稱型號

MC-BK05-�46-00
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斷面Y-Y
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斷面Z-Z 定位承載裝置本体 馬達

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度15)

附六角孔螺絲 (M3頭部下方長度12)

MCM05用

■公稱型號

MC-BK05-�48-00

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

選購部品

對應馬達

廠商 馬達形式

 (株)安川電機
SGMAH-A3(30W), SGMAH-A5(50W), SGMAS-A5A(50W),
SGMAH-0�(�00W), SGMAS-0�A(�00W) 

三菱電機(株)  HF-KP053(50W), HF-MP053(50W), HC-KFS053(50W), HC-MFS053(50W), 
HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W), HC-KFS�3(�00W), HC-MFS�3(�00W)

Omron(株) R88M-W03(30W), R88M-W05(50W), R88M-W�0(�00W)

山洋電氣(株) P30B04003(30W), P30B04005(50W), P30B04006(60W), 
P30B040�0(�00W)

對應馬達

廠商 馬達形式

松下電器產業 (株)產業 (株)業  (株) MAMA0�(�00W)
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MCM05用

■公稱型號

MC-BK05-�60-00

1.
6 1.

6

60

60

48
38

18
19

50
9 10

8
10

9
10

9 10

φ
32

8 32

13
14

37

YY

4-M4×0.7攻牙貫通

3

1.
6 (φ32)

6
48

6

Z

Z

50

50

φ36
+0.10
+0.05

φ
32

G
7

+0
.0

34
+0

.0
09

1.
6

1 22

1

2

4-φ5貫通

斷面Y-Y

附六角孔螺絲
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斷面Z-Z
定位承載裝置本体

馬達

馬達托架 (Aℓ)

MCM05用

■公稱型號

MC-BK05-�50-00

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。)馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

MCM系列 輕量形式輕量形式

對應馬達

廠商 馬達形式

山洋電氣(株)  P50B05005(50W), 50B050�0(�00W),  
P50B050�0(�00W)

對應馬達

廠商 馬達形式

山洋電氣 (株)  PBM603xxx, PBM604xxx, �03F78xx

Oriental Motor(株)  AS66, ASC66, UPK56x, UFK56x, PK56x, 
CSK56x, CFK56x
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附六角孔螺絲 (M6頭部下方長度16)

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度12)

MCM06用

■公稱型號公稱型號

MC-BK06-�46-00
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(空間尺寸)

馬達托架 (Aℓ)

斷面Z-Z

定位承載裝置本体

馬達

MCM06用

■公稱型號公稱型號

MC-BK06-�45-00

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。

  安裝托架時，請注意方向。

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。)馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
 安裝托架時，請注意方向。

選購部品

對應馬達

廠商 馬達形式

松下電器產業(株)產業(株)業(株) MSMD5A (50W), MSMD0� (�00W)

對應馬達

廠商 馬達形式

(株)安川電機
SGMAH-A5(50W), SGMAH-0�(�00W), SGMAS-A5A(50W), 
SGMAS-0�A(�00W), SGMAS-C�A(�50W)

三菱電機(株)
HF-KP053(50W), HF-MP053(50W), HC-KFS053(50W), 
HC-MFS053(50W),  
HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W), HC-KFS�3(�00W), 
HC-MFS�3(�00W)

Omron(株) R88M-W03(30W), R88M-W05(50W), R88M-W�0(�00W)

山洋電氣(株) P30B04003(30W), P30B04005(50W), P30B04006(60W), 
P30B040�0(�00W)

C��



MCM系列 輕量形式輕量形式
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MCM06用

■公稱型號公稱型號

MC-BK06-�48-00
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斷面Z-Z 定位承載裝置本体 馬達

馬達托架 (Aℓ)

MCM06用

■公稱型號公稱型號

MC-BK06-�60-00

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

松下電器產業(株)產業(株)業(株) MAMA0�(�00W)
山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) P50B04040(60W), P50B040�0(�00W)

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) P50B05005(50W), P50B050�0(�00W), 
P50B050�0(�00W)

C��
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MCM06用

■公稱型號公稱型號

MC-BK06-�70-0�
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馬達托架 (Aℓ)

定位承載裝置本体 馬達

(空間尺寸)

斷面Z-Z

MCM06用

■公稱型號公稱型號

MC-BK06-�70-00

選購部品

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達
廠商 馬達形式

(株)安川電機
SGMAH-0�(�00W), SGMAS-0�A(�00W), 
SGMAH-04(400W), SGMAS-04A(400W)

三菱電機(株) 
HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W), HC-KP43(400W),  
HC-MP43(400W), HC-KFS�3(�00W), HC-MFS�3(�00W), 
HC-KFS43(400W), HC-MFS43(400W)

Omron(株) R88M-W�0(�00W), R88M-W40(400W)
山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) P30B060�0(�00W), P30B06040(400W)

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

松下電器產業(株)(株)株)) MSMD0�(�00W), MAMA0�(�00W), 
MSMD04(400W), MAMA04(400W)
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MCM06用

■公稱型號公稱型號

MC-BK06-�50-00
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斷面Z-Z

定位承載裝置本体 馬達

MCM08用

■公稱型號公稱型號

MC-BK08-�45-00

MCM系列 輕量形式輕量形式

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) PBM603xxx, PBM604xxx, �03F78xx

Oriental Motor(株)株)) AS66, ASC66, UPK56x, PK56x, CSK56x, 
CFK56x, UMK56x, UFK56x 

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

松下電器產業(株)(株)株)) MSMD0�(�00W)
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斷面Y-Y

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度14)

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度20)

馬達托架 (Aℓ)

(空間尺寸)

斷面Z-Z

定位承載裝置本体 馬達

MCM08用

■公稱型號公稱型號

MC-BK08-�46-00

PCD60, 90° 等配

φ50
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1.
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φ
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15
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4-φ5貫通

斷面Y-Y

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度14)

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度20)

4-M4×0.7攻牙貫通

馬達托架 (Aℓ)

(空間尺寸)

斷面Z-Z
定位承載裝置本体 馬達

MCM08用

■公稱型號公稱型號

MC-BK08-�60-00

選購部品

對應馬達

廠商 馬達形式

(株)安川電機 SGMAH-0�(�00W), SGMAS-0�A(�00W), SGMAS-C�A(�50W) 

三菱電機(株) HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W), 
HC-KFS�3(�00W), HC-MFS�3(�00W)

山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) P30B04003(30W), P30B04005(50W), P30B04006(60W), 
P30B040�0(�00W)

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) P50B05005(50W), P50B050�0(�00W), 
P50B050�0(�00W)

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。
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斷面Y-Y

附六角孔螺絲 (M5頭部下方長度14)

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度20)

馬達托架 (Aℓ)

(空間尺寸)

斷面Z-Z
定位承載裝置本体 馬達

MCM08用

Z
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4-φ5貫通

斷面Y-Y

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度14)

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度20)

馬達托架 (Aℓ)

(空間尺寸)

斷面Z-Z
定位承載裝置本体 馬達

MCM08用

■公稱型號公稱型號

MC-BK08-�70-0�

MCM系列 輕量形式輕量形式

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達
廠商 馬達形式

(株)安川電機
SGMAH-0�(�00W), SGMAS-0�A(�00W),  
SGMAH-04(400W), SGMAS-04A(400W)

三菱電機(株)
HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W), HC-KP43(400W),  
HC-MP43(400W),HC-KFS�3(�00W), HC-MFS�3(�00W),  
HC-KFS43(400W), HC-MFS43(400W)

Omron(株) R88M-W�0(�00W), R88M-W40(400W)
山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) P30B060�0(�00W), P30B06040(400W)

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。)馬達安裝時，請確實要對正軸心。  
 安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

松下電器產業(株)(株)株)) MSMD0�(�00W), MAMA0�(�00W), 
MSMD04(400W), MAMA04(400WW)

■公稱型號公稱型號

MC-BK08-�70-00
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MCM08用

■公稱型號公稱型號

MC-BK08-�50-00
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Y
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附六角孔螺絲 (M5頭部下方長度16)

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度22)

馬達托架 (Aℓ)

(空間尺寸)

斷面Z-Z

定位承載裝置本体 馬達

MCM08用

■公稱型號公稱型號

MC-BK08-�90-00

選購部品

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) PBM603xxx, PBM604xxx, �03F78xx

Oriental Motor(株) AS66, ASC66, UPK56xx, PK56xx, CSK56x, 
CFK56x, UMK56x, UFK56x

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

山洋電氣(株)氣(株) P50B070�0(�00W), P50B07030(300W), 
P50B07040(400W)
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馬達托架 (Aℓ)
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斷面Z-Z

定位承載裝置本体 馬達

附六角孔螺絲 (M5頭部下方長度16)

附六角孔螺絲 (M4頭部下方長度22)

MCM08用

■公稱型號公稱型號

MC-BK08-�70-00
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附六角孔螺絲 (M5頭部下方長度16)

附六角孔螺絲 (M5頭部下方長度30)

4-M5×0.8攻牙貫通

馬達托架 (Aℓ)

(空間尺寸)

斷面Z-Z
定位承載裝置本体 馬達

MCM�0用

■公稱型號公稱型號

MC-BK�0-�70-00

MCM系列 輕量形式輕量形式

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

Oriental Motor(株) AS98, ASC98, UPK59x, PK59x, CSK59x, 
CFK59x, UMK59x, UFK59x

山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) �03F85xx

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。安裝托架時，請注意方向。)馬達安裝時，請確實要對正軸心。安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

(株)安川電機
SGMAH-0�(�00W), SGMAS-0�A(�00W), 
SGMAH-04(400W), SGMAS-04A(400W)

三菱電機(株)
HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W), HC-KP43(400W), 
HC-MP43(400W), HC-KFS�3(�00W), HC-MFS�3(�00W),  
HC-KFS43(400W), HC-MFS43(400W)

Omron(株) R88M-W�0(�00W), R88M-W40(400W)
山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) P30B060�0(�00W), P30B06040(400W)
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馬達托架 (Aℓ)

(空間尺寸)

斷面Z-Z
定位承載裝置本体 馬達

MCM�0用

■公稱型號公稱型號

MC-BK�0-�70-0�
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附六角孔螺絲 (M5頭部下方長度16)

附六角孔螺絲 (M5頭部下方長度30)

4-M5×0.8攻牙貫通

馬達托架 (Al)

(空間尺寸)

斷面Z-Z
定位承載裝置本体 馬達

MCM�0用

■公稱型號公稱型號

MC-BK�0-�90-00

選購部品

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

松下電器產業(株)(株)株)) MSMD0�(�00W), MAMA0�(�00W), 
MSMD04(400W), MAMA04(400W)

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

松下電器產業 (株) (株)株)) MSMD08(750W), MAMA08(750W)

山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) P50B070�0(�00W), P50B07030(300W), 
P50B07040(400W)
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附六角孔螺絲 (M5頭部下方長度18)

附六角孔螺絲 (M5頭部下方長度30)

4-M5×0.8攻牙貫通

馬達托架 (Aℓ)

(空間尺寸)

斷面Z-Z
定位承載裝置本体 馬達

MCM�0用

■公稱型號公稱型號

MC-BK�0-�70-00

MCM系列 輕量形式輕量形式

註)馬達安裝時，請確實要對正軸心。) 馬達安裝時，請確實要對正軸心。 
安裝托架時，請注意方向。

對應馬達

廠商 馬達形式

山洋電氣(株)氣(株)(株)株)) �03F85xx

Oriental Motor(株) AS98, ASC98, UPK59x, PK59x, CSK59x, 
CFK59x, UMK59x, UFK59x

C��



選購部品

MCM系列用馬達安裝托架  對應馬達表

表�-5
公稱型號 選購安裝時的

公稱型號編碼
 馬達安裝托架的 

公稱型號 馬達廠商 步進馬達
廠商形式

AC伺服馬達 依Watt數別 廠商形式

�0 �0 30 50 60 �00 �50 �00 300 400 750

MCM0�

� MC-BK0�-��8-00  (株)安川電機 SGMM-A� SGMM-A�
� MC-BK0�-�33-00 三菱電機(株)  HC-AQ0�3 HC-AQ0�3

3 MC-BK0�-��3-00 Oriental Motor(株)  PMU33/35(5相)
PMC33/35(5相)

MCM03

� MC-BK03-�46-00

 (株)安川電機 SGMAH-A3 SGMAH-A5
SGMAS-A5A

SGMAH-0�
SGMAS-0�A

三菱電機(株)  
HF-KP053
HF-MP053

HC-KFS053
HC-MFS053

HF-KP�3
HF-MP�3

HC-KFS�3
HC-MFS�3

Omron(株)  R88M-W03 R88M-W05 R88M-W�0
山洋電氣(株)  P30B04003 P30B04005 P30B04006 P30B040�0

� MC-BK03-�48-0� 山洋電氣(株)  P50B04040 P50B040�0

3 MC-BK03-�3�-00

山洋電氣(株)  PBM4�3xxx
山洋電氣(株)  �03F55xx

Oriental Motor(株)  

AS46, ASC46
UPK54x, PK54x
CSK54x, FK54x
UMK�4x, SK�4x

PK�4x

MCM05

� MC-BK05-�45-00 松下電器產業(株)  MSMD5A MSMD0�

� MC-BK05-�46-00

 (株)安川電機 SGMAH-A3 SGMAH-A5
SGMAS-A5A

SGMAH-0�
SGMAS-0�A

三菱電機(株)  
HF-KP053
HF-MP053

HC-KFS053
HC-MFS053

HF-KP�3
HF-MP�3

HC-KFS�3
HC-MFS�3

Omron(株)  R88M-W03 R88M-W05 R88M-W�0
山洋電氣(株)  P30B04003 P30B04005 P30B04006 P30B040�0

3 MC-BK05-�48-00 松下電器產業(株)  MAMA0�
4 MC-BK05-�60-00 山洋電氣(株)  P50B05005 P50B050�0 P50B050�0

5 MC-BK05-�50-00

山洋電氣(株)  PBM603xx,
PBM604xx

山洋電氣(株)  �03F78xx

Oriental Motor(株)  
AS66, ASC66

UPK56x, FK56x
PK56x, CSK56x,

CFK56x

MCM06

� MC-BK06-�45-00 松下電器產業(株)  MSMD5A MSMD0�

� MC-BK06-�46-00

 (株)安川電機 SGMAH-A5
SGMAS-A5A

SGMAH-0�
SGMAS-0�A SGMAS-C�A

三菱電機(株)  
HF-KP053
HF-MP053

HC-KFS053
HC-MFS053

HF-KP�3
HF-MP�3

HC-KFS�3
HC-MFS�3

Omron(株)  R88M-W03 R88M-W05 R88M-W�0
山洋電氣(株)  P30B04003 P30B04005 P30B04006 P30B040�0

3 MC-BK06-�48-00
山洋電氣(株)  P50B04040 P50B040�0

松下電器產業(株)  MAMA0�
4 MC-BK06-�60-00 山洋電氣(株)  P50B05005 P50B050�0 P50B050�0

5 MC-BK06-�70-00

 (株)安川電機 SGMAH-0�
SGMAS-0�A

SGMAH-04
SGMAS-04A

三菱電機(株)  HF-KP�3
HF-MP�3

HF-KP43
HF-MP43

Omron(株)  R88M-W�0 R88M-W40
山洋電氣(株)  P30B060�0 P30B06040

6 MC-BK06-�70-0� 松下電器產業(株)  MSMD0�
MAMA0�

MSMD04
MAMA04

7 MC-BK06-�50-00

山洋電氣(株)  PBM603xxx,
PBM604xxx

山洋電氣(株)  �03F78xx

Oriental Motor(株)  
AS66, ASC66

UPK56x, PK56x
CSK56x, FK56x
UMK56x, FK56x

MCM08

� MC-BK08-�45-00 松下電器產業(株)  MSMD0�

� MC-BK08-�46-00

 (株)安川電機 SGMAH-0�
SGMAS-0�A SGMAS-C�A

三菱電機(株)  
HF-KP�3
HF-MP�3

HC-KFS�3
HC-MFS�3

山洋電氣(株)  P30B04003 P30B04005 P30B04006 P30B040�0
3 MC-BK08-�60-00 山洋電氣(株)  P50B05005 P50B050�0 P50B050�0

4 MC-BK08-�70-00

 (株)安川電機 SGMAH-0�
SGMAS-0�A

SGMAH-04
SGMAS-04A

三菱電機(株)  HF-KP�3
HF-MP�3

HF-KP43
HF-MP43

Omron(株)  R88M-W�0 R88M-W40
山洋電氣(株)  P30B060�0 P30B06040

5 MC-BK08-�70-0� 松下電器產業(株)  MSMD0�
MAMA0�

MSMD04
MAMA04

6 MC-BK08-�90-00 山洋電氣(株)  P50B070�0 P50B07030 P50B07040

7 MC-BK08-�50-00

山洋電氣(株)  PBM603xxx,
PBM604xxx

山洋電氣(株)  �03F78xx

Oriental Motor(株)  
AS66, ASC66

UPK56x, PK56x
CSK56x, FK56x
UMK56x, FK56x

8 MC-BK08-�70-00

山洋電氣(株)  �03Ｆ85xx

Oriental Motor(株)  
AS98, ASC98

UPK59x, PK59x
CSK59x, FK59x
UMK59x, FK59x

MCM�0

� MC-BK�0-�70-00

 (株)安川電機 SGMAH-0�
SGMAS-0�A

SGMAH-04
SGMAS-04A

三菱電機(株)  HF-KP�3
HF-MP�3

HF-KP43
HF-MP43

Omron(株)  R88M-W�0 R88M-W40
山洋電氣(株)  P30B060�0 P30B06040

� MC-BK�0-�70-0� 松下電器產業(株)  MSMD0�
MAMA0�

MSMD04
MAMA04

3 MC-BK�0-�90-00
松下電器產業(株)  MSMD08

MAMA08
山洋電氣(株)  P50B070�0 P50B07030 P50B07040

4 MC-BK�0-�70-00

山洋電氣(株)  �03Ｆ85xx

Oriental Motor(株)  
AS98, ASC98

UPK59x, PK59x
CSK59x, FK59x
UMK59x, FK59x
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MCH系列 高梁剛性形式
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MCH系列

3. � MCH系列公稱型號構成 C59
3. � MCH系列標準品尺寸表
 MCL06  C60
 MCH06  C6�
 MCH09  C63
 MCH�0  C65
3. 3 MCH系列選購部品
 3. 3. � 感知器組件 C67
 3. 3. � 保護蓋組件 C69
 3. 3. 3 馬達安裝用轉接台 C7�
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3  MCH系列
C-3-�　MCH系列公稱型號的構成

表3-3　馬達安裝用轉接台(C7�~C74頁參照)參照)照)

註)xx：公稱型號。)xx：公稱型號。型號。。

表3-�　保護蓋組件(C69~70頁參照)參照)照)

表3-�　感知器組件(C67~68頁參照)參照)照)

MCH系列 高梁剛性形式

MC S 06 040 H 10 K 0 0 K 0 0 0

MC H 06 040 H 10 K (B0)

B(LG2)(C18 )

K
C10 D

(mm)

1

H MCH
L MCH 06

10mm

10mm

H:H P:P

NSK

MCH
MCL

公稱型號編碼 內容容 型號

0 無 —

� 近接感知器規格 (b接點3個) MC－SRHxx－�0
� 近接感知器規格 (a接點3個) MC－SRHxx－��
3 近接感知器規格 (a接點�個、b接點�個) MC－SRHxx－��
4 光感知器規格 (光感知器3個) MC－SRHxx－�3

公稱型號編碼 內容容 型號

0 無 —

�
單滑塊用 MC－HVxxxxx－00
雙滑塊用 MC－HVxxxxxD00

註)×××××：公稱，行程型號。)×××××：公稱，行程型號。

公稱型號
編碼

公稱型號

MCH06(MCL06) MCH09 MCH�0
0 無 無 無

� MC-BKH06-�45-00 MC-BKH09-�45-00 MC-BKH�0-�70-00
� MC-BKH06-�46-00 MC-BKH09-�46-00 MC-BKH�0-�70-0�
3 MC-BKH06-�3�-00 MC-BKH09-�70-00 MC-BKH�0-�90-00
4 MC-BKH06-�50-00 MC-BKH09-�70-0� MC-BKH�0-�90-0�
5 — MC-BKH09-�3�-00 MC-BKH�0-�50-00
6 — MC-BKH09-�50-00 MC-BKH�0-�70-00

C��



C-3-�　MCH系列標準品尺寸表

MCL06(單滑塊)尺寸表

●MCL06為將MCH06之軌道高度降低，而且輕量化。軌道重量比MCH:MCL=5:4
●亦備有MCL06之雙滑塊式樣。

●亦備有與MCH06相同行程與導程之組合式樣。

4.5
20

4 G:50

30

54

30

30

6.5

40

4

259

85.6

100

4-M5×0.8深度8 2-M3×0.5深度6

2-M3×0.5深度6

L3=(n-1)×100

φ
6

-0
.0

18
 0

(G:50)
φ25 φ25

5 8

59

3

10

1717

(兩面)
M3×0.5深度5 (兩面)

2-M3×0.5深度5
(8.5)

φ
28

+
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05
+

0.
10

L1

L2

0.
5

32
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5

33

59
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44

23

3.
50.
5

44
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PCD34

50

4-M4×0.7深度12

深度8
2-M3×0.5

PCD40 等配90°
4-M4×0.7深度12

60
°

60
°

2.注油嘴

2×n-φ6貫穿後
φ9.5沉頭孔殘餘厚度3
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4-M5×0.8深度8 2-M3×0.5深度6
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深度8
2-M3×0.5

PCD40 等配90°
4-M4×0.7深度12

60
°
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°

2.注油嘴

2×n-φ6貫穿後
φ9.5沉頭孔殘餘厚度3
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259
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4-M5×0.8深度8 2-M3×0.5深度6

2-M3×0.5深度6

L3=(n-1)×100

φ
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 0

(G:50)
φ25 φ25
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M3×0.5深度5 (兩面)

2-M3×0.5深度5
(8.5)

φ
28

+
0.
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+

0.
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L1

L2

0.
5

32
0.

5

33

59

60

44

23

3.
50.
5

44
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PCD34

50

4-M4×0.7深度12

深度8
2-M3×0.5

PCD40 等配90°
4-M4×0.7深度12

60
°

60
°

2.注油嘴

2×n-φ6貫穿後
φ9.5沉頭孔殘餘厚度3

精度上級(H)

有※記號者之G部尺寸50改為25。 表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

MCL06

MCL06

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 慣性
×�0-6 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

★※ MCL06005H05K 50 53
(65)

5 ��9 �50 �00 � �.38 �.0
★※ MCL06005H�0K �0 3.45
★ MCL060�0H05K �00 �03

(��5)
5 �69 �00 �00 � 3.�7 �.3

★ MCL060�0H�0K �0 4.��
★ MCL060�0H05K �00 �03

(��5)
5 369 300 �00 3 4.5� �.9

★ MCL060�0H�0K �0 5.46
★ MCL06030H�0K 300 303

(3�5)
�0 469 400 300 4 6.80 �.6

★ MCL06030H�0K �0 �0.6
★ MCL06040H�0K 400 403

(4�5)
�0 569 500 400 5 8.�3 3.�

★ MCL06040H�0K �0 ��.9
★ MCL06050H�0K 500 503

(5�5)
�0 669 600 500 6 9.47 3.9

★ MCL06050H�0K �0 �3.3

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

額定負載

直線滑軌部靜額定力矩

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

5 �.0 ~ 4.8
�0 �.� ~ 5.8
�0 �.6 ~ 7.9

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 335 �33 �33

導程 軸徑徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5

Ø��

3000(上級)
3760(精密級) ��800

4400

5 54�0(上級)
63�0(精密級)

�0900 �450�0 �930(上級)
��60(精密級) �8�00 �0 3�60(上級)

3780(精密級)

�0 �930(上級)
��60(精密級) �4400 �0 3�60(上級)

3780(精密級)

C�0



有※記號者之G部尺寸50改為25。 表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

MCH06(單滑塊)尺寸表

MCH06
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4.5
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3
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50
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2-M3×0.5深度6

2×n-φ6貫穿後

φ9.5沉頭孔殘餘厚度3
2.注油嘴
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PCD40 等配90°
4-M4×0.7深度12

深度8

50

2-M3×0.5

2-M3×0.5深度6

2×n-φ6貫穿後

φ9.5沉頭孔殘餘厚度3
2.注油嘴
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4
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2-M3×0.5深度6

(G:50*)L3=(n-1)×100

φ
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(兩面)
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φ
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+
0.
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0.
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5
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60
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5
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44

23

3.
50.

5

59

44
.5

 6
0°

 6
0°

PCD34
4-M4×0.7深度12

PCD40 等配90°
4-M4×0.7深度12

深度8

50

2-M3×0.5

2-M3×0.5深度6

2×n-φ6貫穿後

φ9.5沉頭孔殘餘厚度3
2.注油嘴

精度上級(H)

額定負載

MCH系列 高梁剛性形式

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 慣性
×�0-6 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

※ MCH06005H05K 50 53
(65)

5 ��9 �50 �00 � �.38 �.8
※ MCH06005H�0K �0 3.45

MCH060�0H05K �00 �03
(��5)

5 �69 �00 �00 � 3.�7 �.�MCH060�0H�0K �0 4.��
MCH060�0H05K �00 �03

(��5)
5 369 300 �00 3 4.5� 3.0MCH060�0H�0K �0 5.46

MCH06030H�0K 300 303
(3�5)

�0 469 400 300 4 6.80 3.7MCH06030H�0K �0 �0.6
MCH06040H�0K 400 403

(4�5)
�0 569 500 400 5 8.�3 4.5MCH06040H�0K �0 ��.9

MCH06050H�0K 500 503
(5�5)

�0 669 600 500 6 9.47 5.�MCH06050H�0K �0 �3.3

直線滑軌部靜額定力矩

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 335 �33 �33

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

5 �.0 ~ 4.8
�0 �.� ~ 5.8
�0 �.6 ~ 7.9

導程 軸徑徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5

Ø��

3000 (上級)
3760 (精密級) ��800

4400

5 54�0 (上級)
63�0 (精密級)

�6300 �450�0 �930 (上級)
��60 (精密級) �8�00 �0 3�60 (上級)

3780 (精密級)

�0 �930 (上級) 
��60 (精密級) �4400 �0 3�60 (上級)

3780 (精密級)

C�1



MCH06(雙滑塊)尺寸表

MCH06(雙滑塊)
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2.注油嘴

副滑塊滑塊
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2.注油嘴
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(兩面)
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2.注油嘴

副滑塊滑塊

精度上級(H)

MCH06

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 慣性
×�0-6 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

★ MCH060�0H05D
�00 ��5

(�39)
5

369 300 �00 3
4.8�

3.5
★ MCH060�0H�0D �0 6.7�
★ MCH060�0H05D

�00 ��5
(�39)

5
469 400 300 4

8.06
4.�

★ MCH060�0H�0D �0 �5.7
★ MCH06030H05D

300 3�5
(339)

5
569 500 400 5

9.40
5.0

★ MCH06030H�0D �0 �7.0
★ MCH06040H�0D

400 4�5
(439)

�0
669 600 500 6

�0.7
5.7

★ MCH06040H�0D �0 �8.3

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

5 �.� ~ 5.�
�0 �.5 ~ 9.6
�0 �.3 ~ ��.8

額定負載

導程 軸徑徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5

Ø��

3000 (上級)
3760 (精密級) ��800

4400

5 54�0 (上級)
63�0 (精密級)

�6300 �450�0 �930 (上級)
��60 (精密級) �8�00 �0 3�60 (上級)

3780 (精密級)

�0 �930 (上級)
��60 (精密級) �4400 �0 3�60 (上級)

3780 (精密級)

直線滑軌部靜額定力矩

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

雙滑塊 770 730 730

表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。
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MCH09(單滑塊)尺寸表

MCH09
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44 70

4

0.
5

59
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121

100

7.5
4.5

25
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4 4 8

87.5

46

85

86

46
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1
44
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4

32

1
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.5
85
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φ
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+
0.
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0.
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φ
50

2×n-φ7貫穿後

φ11沉頭孔殘餘厚度4.5

2.注油嘴

(兩面)
(兩面)
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5
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+
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φ
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2×n-φ7貫穿後

φ11沉頭孔殘餘厚度4.5

2.注油嘴

(兩面)
(兩面)

46

46
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2-M4×0.7深度8
2-M4×0.7深度8

44 70

4

0.
5

59
.563

36.518

121

100

7.5
4.5

25
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4 4 8

87.5

46

85

86

46
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1
44

.5

(6
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4
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1
58

.5

85

G:70 L3=(n-1)×100

4-M6×1.0深度12

2-M3×0.5深度6

L2

L1

(G:70)

φ
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-0
.0

22
 0

60
°

60
°

PCD60
4-M4×0.7深度12

PCD64 90°等配

4-M4×0.7深度12

M3×0.5深度5
2-M3×0.5深度5

+
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0.
10

φ
50

2×n-φ7貫穿後

φ11沉頭孔殘餘厚度4.5

2.注油嘴

(兩面)
(兩面)

精度上級(H)

表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

MCH系列 高梁剛性形式

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 慣性
×�0-6 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

MCH090�0H05K
�00 �07

(���)
5

439.5 340 �00 3
��.4

6.5
MCH090�0H�0K �0 �3.9
MCH09030H05K

300 307
(3��)

5
539.5 440 300 4

�5.6
8.�

MCH09030H�0K �0 �7.�
MCH09040H05K

400 407
(4��)

5
639.5 540 400 5

�8.8
9.7

MCH09040H�0K �0 �0.3
MCH09050H�0K

500 507
(5��)

�0
739.5 640 500 6

�3.5
��

MCH09050H�0K �0 �9.6
MCH09060H�0K

600 607
(6��)

�0
839.5 740 600 7

�6.7
�3

MCH09060H�0K �0 3�.8
MCH09080H�0K

800 807
(8��)

�0
� 039.5 940 800 9

33.�
�6

MCH09080H�0K �0 39.�

額定負載

直線滑軌部靜額定力矩

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 890 385 385

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

5 �.0 ~ 5.9
�0 �.0 ~ 7.8
�0 �.0 ~ �0.8

導程 軸徑徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5

Ø�5

68�0 (上級)
7�00 (精密級) 40600

7�00

5 �3�00 (上級)
�3000 (精密級)

30500 3040�0 5��0 (上級)
7060 (精密級) 3��00 �0 9�90 (上級)

��700 (精密級)

�0 3�90 (上級)
4560 (精密級) �5500 �0 56�0 (上級)

7750 (精密級)

C��



MCH09(雙滑塊)尺寸表

MCH09(雙滑塊)
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 0
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2-M3×0.5深度5

46

0.
5

59
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86

1
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.5

32

1
58

.5

85
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°
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°

PCD60
4-M4×0.7深度12

PCD64 90°等配

4-M4×0.7深度12
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05
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φ11沉頭孔殘餘厚度4.5

2.注油嘴 副滑塊滑塊

(兩面)
(兩面)

精度上級(H)

表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

MCH09

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 慣性
×�0-6 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� L3 n

★ MCH090�5H05D
�50 �83

(���)
5

539.5 440 300 4
�6.�

8.9
★ MCH090�5H�0D �0 �9.�
★ MCH090�5H05D

�50 �83
(3��)

5
639.5 540 400 5

�9.3
��

★ MCH090�5H�0D �0 ��.4
★ MCH09035H05D

350 383
(4��)

5
739.5 640 500 6

��.5
��

★ MCH09035H�0D �0 �5.6
★ MCH09045H�0D

450 483
(5��)

�0
839.5 740 600 7

�8.8
�4

★ MCH09045H�0D �0 40.9
★ MCH09065H�0D

650 683
(7��)

�0
� 039.5 940 800 9

35.�
�7

★ MCH09065H�0D �0 47.3

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

5 �.5 ~ 7.0
�0 �.5 ~ �0.8
�0 4.0 ~ �7.�

額定負載

導程 軸徑徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

5

Ø�5

68�0 (上級)
7�00 (精密級) 40600

7�00

5 �3�00 (上級)
�3000 (精密級)

30500 3040�0 5��0 (上級)
7060 (精密級) 3��00 �0 9�90 (上級)

��700 (精密級)

�0 3�90 (上級)
4560 (精密級) �5500 �0 56�0 (上級)

7750 (精密級)

直線滑軌部靜額定力矩

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 �780 �070 �070

C��
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精度上級(H)

MCH�0(單滑塊)尺寸表

表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

MCH系列 高梁剛性形式

額定負載

直線滑軌部靜額定力矩

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

單滑塊 �460 6�0 6�0

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

�0 �.7 ~ �0.8
�0 3.� ~ ��.7

導程 軸徑徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

�0
Ø�0

8�30 (上級)
�0900 (精密級) 44600

7600
�0 �7�00 (上級)

��700 (精密級)
4�000 3380

�0 5300 (上級)
7060 (精密級) 35400 �0 �0300 (上級)

��700 (精密級)

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 慣性
×�0-6 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� G L3 n

MCH�0040H�0K
400 4�6

(44�)
�0

689 580 65 450 4
6�.4

�4
MCH�0040H�0K �0 7�.8
MCH�0050H�0K

500 5�6
(54�)

�0
789 680 40 600 5

74.7
�6

MCH�0050H�0K �0 8�.3
MCH�0060H�0K

600 6�6
(64�)

�0
889 780 �5 750 6

84.9
�9

MCH�0060H�0K �0 9�.5
MCH�0070H�0K

700 7�6
(74�)

�0
989 880 65 750 6

95.�
��

MCH�0070H�0K �0 �03
MCH�0080H�0K

800 8�6
(84�)

�0
� 089 980 40 900 7

�05
�3

MCH�0080H�0K �0 ��3
MCH�0090H�0K 900 9�6 (94�) �0 � �89 � 080 �5 � 050 8 ��3 �5
MCH�0�00H�0K � 000 � 0�6 (� 04�) �0 � �89 � �80 65 � 050 8 �33 �7

★ MCH�0��0H�0K � �00 � ��6 (� �4�) �0 � 389 � �80 40 � �00 9 �43 �9
★ MCH�0��0H�0K � �00 � ��6 (� �4�) �0 � 489 � 380 �5 � 350 �0 �54 3�
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MCH�0(雙滑塊)尺寸表

 表中無印記號者為標準在庫品。★記號則為短交期對應品。

MCH0�0

公稱型號
行程 (公稱)

(mm)
行程極限 (mm)
(K�未安裝時)

滾珠螺桿導程
(mm)

縱向尺寸 (mm) 慣性
×�0-6 (kg．m．mm�)

質量
(kg)L� L� G L3 n

★ MCH�00�5H�0D
�50 �8�

(3�4)
�0

689 580 65 450 4
67.�

�5
★ MCH�00�5H�0D �0 8�.4
★ MCH�0035H�0D

350 38�
(4�4)

�0
789 680 40 600 5

77.3
�7

★ MCH�0035H�0D �0 9�.5
★ MCH�0045H�0D

450 48�
(5�4)

�0
889 780 �5 750 6

87.5
�0

★ MCH�0045H�0D �0 �03
★ MCH�0055H�0D

550 58�
(6�4)

�0
989 880 65 750 6

97.7
��

★ MCH�0055H�0D �0 ��3
★ MCH�0065H�0D

650 68�
(7�4)

�0
� 089 980 40 900 7

�08
�4

★ MCH�0065H�0D �0 ��3
★ MCH�0075H�0D 750 78� (8�4) �0 � �89 � 080 �5 � 050 8 �33 �6
★ MCH�0085H�0D 850 88� (9�4) �0 � �89 � �80 65 � 050 8 �43 �8
★ MCH�0095H�0D 950 98� (� 0�4) �0 � 389 � �80 40 � �00 9 �54 30
★ MCH�0�05H�0D � 050 � 08� (� ��4) �0 � 489 � 380 �5 � 350 �0 �64 33

1. 扭矩值含NSK K1的摩擦力。

2. 滾珠螺桿部、直線滑軌部、支撐軸承部有封入潤滑油脂。

3. 當承受較大的力矩負載時之疲勞壽命，請洽詢NSK。

定位承載裝置動扭矩規格 (N．cm)．cm)cm)

滾珠螺桿導程
(mm)

�0 4.� ~ �5.6
�0 5.0 ~ �9.6

額定負載

導程 軸徑徑 基本動額定負載 (Ｎ) 基本靜額定負載 (Ｎ)靜額定負載 (Ｎ)額定負載 (Ｎ) 支撐軸承部
負載極限 

(N)
ℓ

(mm)
d

(mm)
滾珠螺桿部

Ca

直線滑軌部

C
支撐軸承部

Ca

行走距離

La (km)
滾珠螺桿部

C0a

直線滑軌部

C0

�0
Ø�0

8�30 (上級)
�0900 (精密級) 44600

7600
�0 �7�00 (上級)

��700 (精密級)
4�000 3380

�0 5300 (上級)
7060 (精密級) 35400 �0 �0300 (上級)

��700 (精密級)

直線滑軌部靜額定力矩

滑塊
靜額定力矩 (N-m)

Rolling (水平) Mro Pitching (垂直) Mpo Yawing (偏轉) Myo

雙滑塊 �9�0 3430 3430

C��



W （A）

（
B
）

1以下

(組立例圖)圖))

　●光感知器組件

(C)(E
)

W

(D
)

6

(組立例圖)圖))

　●感知器軌道

　感知器軌道公稱型式:MC-SRL-＊＊＊＊

　※末尾四碼(＊＊＊＊部)為定位承載裝置本体的L�的長度(單位:mm)。

6

9
3.

4

3

5.
7

1.5
L=L2+25

5 48

＊光感知器規格請參照P.C20。 感知器組件包含感知器、感應板(dog)、安裝固定零件。

＊近接感知器規格請參照P.C19。 感知器組件包含感知器、感應板(dog)、安裝固定零件。

C-3-3.�　感知器組件
　●近接感知器組件

C-3-3　MCH系列選購部品

MCH系列 高梁剛性形式

公稱形式 感知器公稱型號 尺寸 (A) (mm) 尺寸(B) (mm) 本體寬W (mm)
MCH06 MC-SRH06-�0 MC-SRH06-�� MC-SRH06-�� �7 �0 60
MCH09 MC-SRH09-�0 MC-SRH09-�� MC-SRH09-�� �6 �� 86
MCH�0 MC-SRH�0-�0 MC-SRH�0-�� MC-SRH�0-�� �6 �6 �00

數量
近接感知器(a接點)點)) - 3 � E�S-W�3 (Omron(株)製)
近接感知器(b接點)點)) 3 - � E�S-W�4 (Omron(株)製)

公稱型式 感知器公稱型號 尺寸(C)(mm) 尺寸(D)(mm) 尺寸(E)(mm) 本體寬W(mm) 備考

MCH06 MC-SRH06-�3 �4 � �� 60 EE-SX674 Omron(株)
3個一組

(附有Connector EE-
�00�)

MCH09 MC-SRH09-�3 �3 �� �� 86

MCH�0 MC-SRH�0-�3 �3 �9 �6 �00

C��



MCH系列本体與感知器軌道組合表

表3-4

選購部品

公稱形式
本体L�尺寸

(mm) 本体公稱型號
感知器軌道
公稱型號

MCH06

�50 MCH06005H05K
MCH06005H�0K MC-SRL-0�50

�00 MCH060�0H05K
MCH060�0H�0K MC-SRL-0�00

300

MCH060�0H05K
MCH060�0H�0K
MCH060�0H05D
MCH060�0H�0D

MC-SRL-0300

400

MCH06030H�0K
MCH06030H�0K
MCH060�0H05D
MCH060�0H�0D

MC-SRL-0400

500

MCH06040H�0K
MCH06040H�0K
MCH06030H05D
MCH06030H�0D

MC-SRL-0500

600

MCH06050H�0K
MCH06050H�0K
MCH06040H�0D
MCH06040H�0D

MC-SRL-0600

MCL06

�50 MCL06005H05K
MCL06005H�0K MC-SRL-0�50

�00 MCL060�0H05K
MCL060�0H�0K MC-SRL-0�00

300 MCL060�0H05K
MCL060�0H�0K MC-SRL-0300

400 MCL06030H�0K
MCL06030H�0K MC-SRL-0400

500 MCL06040H�0K
MCL06040H�0K MC-SRL-0500

600 MCL06050H�0K
MCL06050H�0K MC-SRL-0600

MCH09

340 MCH090�0H05K
MCH090�0H�0K MC-SRL-0340

440

MCH09030H05K

MC-SRL-0440
MCH09030H�0K
MCH090�5H05D
MCH090�5H�0D

540

MCH09040H05K
MCH09040H�0K
MCH090�5H05D
MCH090�5H�0D

MC-SRL-0540

640

MCH09050H�0K
MCH09050H�0K
MCH09035H05D
MCH09035H�0D

MC-SRL-0640

740

MCH09060H�0K
MCH09060H�0K
MCH09045H�0D
MCH09045H�0D

MC-SRL-0740

940

MCH09080H�0K
MCH09080H�0K
MCH09065H�0D
MCH09065H�0D

MC-SRL-0940

公稱形式
本体L�尺寸

(mm) 本体公稱型號
感知器軌道 
公稱型號

MCH�0

580 MCH�0040H�0K
MCH�00�5H�0D MC-SRL-0580

680

MCH�0050H�0K
MCH�0050H�0K
MCH�0035H�0D
MCH�0035H�0D

MC-SRL-0680

780

MCH�0060H�0K
MCH�0060H�0K
MCH�0045H�0D
MCH�0045H�0D

MC-SRL-0780

880

MCH�0070H�0K
MCH�0070H�0K
MCH�0055H�0D
MCH�0055H�0D

MC-SRL-0880

980

MCH�0080H�0K
MCH�0080H�0K
MCH�0065H�0D
MCH�0065H�0D

MC-SRL-0980

�080 MCH�0090H�0K
MCH�0075H�0D MC-SRL-�080

��80 MCH�0�00H�0K
MCH�0085H�0D MC-SRL-��80

��80 MCH�0��0H�0K
MCH�0095H�0D MC-SRL-��80

�380 MCH�0��0H�0K
MCH�0�05H�0D MC-SRL-�380

C��



MCH06用保護蓋組件

MCL06用保護蓋組件

C-3-3.�　保護蓋組件

30

L

74

34
.5

1.5

0.3

1.5

2

4-M5×0.8貫穿

48

13
.5

86

64

62

54

MCH09用保護蓋組件

46
22

85

112

H
09

68

88

30

46

81

10
0

6

0.9

2.5

L

4-M6×1.0貫穿4-M5×0.8貫穿

N
S

K
JA

PA
N

(單位：mm)單位：mm)位：mm)

(單位：mm)單位：mm)位：mm)

MCH系列 高梁剛性形式

單滑塊 雙滑塊 上面外蓋長
L行程 公稱型號 行程 公稱型號

50 MC-HV06005-00 - - �70
�00 MC-HV060�0-00 - - ��0
�00 MC-HV060�0-00 �00 MC-HV060�0D00 3�0
300 MC-HV06030-00 �00 MC-HV060�0D00 4�0
400 MC-HV06040-00 300 MC-HV06030D00 5�0
500 MC-HV06050-00 400 MC-HV06040D00 6�0

單滑塊 雙滑塊 上面外蓋長
L行程 公稱型號 行程 公稱型號

�00 MC-HV090�0-00 - - 364
300 MC-HV09030-00 �50 MC-HV090�5D00 464
400 MC-HV09040-00 �50 MC-HV090�5D00 564
500 MC-HV09050-00 350 MC-HV09035D00 664
600 MC-HV09060-00 450 MC-HV09045D00 764
800 MC-HV09080-00 650 MC-HV09065D00 964
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MCH�0用保護蓋組件

25
55

H
10

11
0

4-M8×1.25貫穿 97

50(55) 25

0.4

2

6

124

95

92

80

L

N
S

K
JA

PA
N

●雙滑塊用保護蓋組件(參考圖)參考圖))
    雙滑塊用附有安裝轉換台兩片。

(單位：mm)單位：mm)位：mm)

選購部品

單滑塊 雙滑塊 上面外蓋長
L行程 公稱型號 行程 公稱型號

400 MC-HV�0040-00 �50 MC-HV�00�5D00 6�0
500 MC-HV�0050-00 350 MC-HV�0035D00 7�0
600 MC-HV�0060-00 450 MC-HV�0045D00 8�0
700 MC-HV�0070-00 550 MC-HV�0055D00 9�0
800 MC-HV�0080-00 650 MC-HV�0065D00 �0�0
900 MC-HV�0090-00 750 MC-HV�0075D00 ���0
�000 MC-HV�0�00-00 850 MC-HV�0085D00 ���0
��00 MC-HV�0��0-00 950 MC-HV�0095D00 �3�0
��00 MC-HV�0��0-00 �050 MC-HV�0�05D00 �4�0

C�0



C-3-3.3　馬達安裝用中間隔板
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公稱型號：MC-BKH06-�50-00

MCH06、MCL06用

MCH系列 高梁剛性形式

●對於在馬達表中沒有記載之馬達,請提出要求。

●如要求的是反轉馬達，也請提出要求。

MCH06用反轉馬達式樣

對應馬達

廠商 馬達型號

松下電器產業(株) MSMD5A(50W), MSMD0�(�00W)

對應馬達

廠商 馬達型號

(株)安川電機
SGMAH-A3(30W), SGMAH-A5(50W), SGMAS-A5A(50W),  
SGMAH-0�(�00W), SGMAS-0�A(�00W)

三菱電機(株)  
HF-KP053(50W), HF-MP053(50W), HC-KFS053(50W), 
HC-MFS053(50W),HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W),  
HC-KFS�3(�00W), HC-MFS�3(�00W)

Omron(株)  R88M-W03(30W), R88M-W05(50W), R88M-W�0(�00W)
山洋電氣(株)  P30B04xxx P系列

對應馬達

廠商 馬達型號

Oriental Motor(株) AS46, ASC46, UPK54x, PK54x, CSK54x, CFK54x, 
UMK�4x, CSK�4x, PK�4x

山洋電氣(株) PBM4�3xxx, �03F55xx

對應馬達

廠商 馬達型號

Oriental Motor(株) AS66, ASC66, UPK56x, UFK56x, PK56x, CSK56x, 
CFK56x MUMS0�(�00W), MUMS04(400W)

山洋電氣(株) PBM603xx, PBM604xx, �03F78xx

●馬達安裝時確實要對正軸心。

C�1



MCH 09用反轉馬達式樣
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公稱型號：MC-BKH09-�50-00

MCH09用

選購部品

對應馬達

公稱型號 廠商 馬達型號

MC-BKH09-�45-00 松下電器產業(株)產業(株)(株)  MSMD5A(50W), SMD0�(�00W)

MC-BKH09-�46-00

 (株)安川電機
SGMAH-A5(50W), SGMAS-A5A(50W)
SGMAH-0�(�00W), SGMAS-0�A(�00W)

三菱電機(株)
HF-KP053(50W), HF-MP05(50W), 
HC-KFS053(50W), HC-MFS053(50W), 
HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W),  
HC-KFS�3(�00W), HC-MFS�3(�00W)

Omron(株)  R88M-W05(50W), R88M-W�0(�00W)
山洋電氣(株)氣(株)(株)  P30B04xxx P系列

對應馬達

公稱型號 廠商 馬達型號

MC-BKH09-�70-00

(株)安川電機
SGMAH-0�(�00W), SGMAS-0�A(�00W)
SGMAH-04(400W), SGMAS-04A(400W)

三菱電機(株) 
HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W), HC-KP43(400W),  
HC-MP43(400W), HC-KFS�3(�00W), HC-MFS�3(�00W),  
HC-KFS43(400W), HC-MFS43(400W)

Omron(株)  R88M-W�0(�00W), R88M-W40(400W)
山洋電氣氣 P30B06xxx P系列

MC-BKH09-�70-0� 松下電器產業(株)產業(株)業(株)  MSMD0�(�00W), MSMA0�(�00W)
MSMA04(400W), MSMD04(400W)

對應馬達

廠商 馬達型號

山洋電氣(株) PBM4�3xxx, �03F55xx

Oriental Motor(株) AS46, ASC46, UPK54x, PK54x, CSK54x, CFK54x, 
UMK�4x, CSK�4x, PK�4x

對應馬達

廠商 馬達型號

山洋電氣(株) PBM603xx, PBM604xx, �03F78xx

Oriental Motor(株) AS66, ASC66, UPK56x, UFK56x, PK56x, CSK56x, 
CFK56x
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MCH �0對應反轉馬達式樣   
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公稱型號：MC-BKH�0-�70-00

MCH�0用

MCH系列 高梁剛性形式

對應馬達

公稱型號 廠商 馬達型號

MC-BKH�0-�70-00

(株)安川電機
SGMAH-0�(�00W), SGMAS-0�A(�00W)
SGMAH-04(400W), SGMAS-04A(400W)

三菱電機(株)  
HF-KP�3(�00W), HF-MP�3(�00W), HC-KP43(400W), 
HC-MP43(400W), HC-KFS�3(�00W), HC-MFS�3(�00W), 
HC-KFS43(400W), HC-MFS43(400W)

Omron(株)  R88M-W�0(�00W), R88M-W40(400W)
山洋電氣(株) P30B06xxx P系列

MC-BKH�0-�70-0� 松下電器產
業(株)    

MSMD0�(�00W), MSMA0�(�00W)
MSMD04(400W), MSMA04(400W)

對應馬達

公稱型號 廠商 馬達型號

MC-BKH�0-�90-00 三菱電機(株)  HC-KFS73(750W), HC-MFS73(750W)
HF-KP73(750W), HF-MP73(750W)

MC-BKH�0-�90-0� 山洋電氣(株)   P50B07xxx P系列

對應馬達

廠商 馬達型號

山洋電氣(株)   PBM603xx, PBM604xx, �03F78xx

Oriental Motor(株) AS66, ASC66, UPK56x, PK56x, CSK56x, 
CFK56x, UMK56x, UFK56X

對應馬達

廠商 馬達型號

Oriental Motor(株) AS98, ASC98, UPK59x, PK59x, CSK59x, 
CFK59x, UMK59x, UFK59x
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MCH系列用馬達安裝用中間隔板與馬達對照表
表3-5

選購部品

對象MCH
選購安裝時的 
公稱型號

馬達安裝用中間隔

板公稱型號
馬達廠商

步進馬達 
廠商形式

AC伺服馬達 依Watt數別 廠商形式

30 50 �00 �00 400 750

MCH06用
MCL06用

� MC-BKH06-�45-00 松下電器產業(株)  MSMD5A MSMD0�

� MC-BKH06-�46-00

 (株)安川電機 SGMAH-A3
SGMAH-A5
SGMAS-A5A

 SGMAH-0�
SGMAS-0�A

三菱電機(株)  

HF-KP053
HF-MP053
HC-KFS053
HC-MFS053

HF-KP�3
HF-MP�3
HC-KFS�3
HC-MFS�3

Omron(株)  R88M-W03 R88M-W05 R88M-W�0
山洋電氣(株)  P30B04xxx(P系列)

3 MC-BKH06-�3�-00

山洋電氣(株)  
PBM4�3xxx
�03F55xx

Oriental Motor(株)  

AS46,  ASC46, 
UPK54x, PK54x, 

CSK54x, CFK54x, 
UMK�4x, CSK�4x, 

PK�4x

4 MC-BKH06-�50-00

山洋電氣(株)  
PBM603xx
PBM604xx
�03F78xx

Oriental Motor(株)  

AS66, ASC66, 
UPK56x, 

UFK56x,PK56x, 
CSK56x,CFK56x

MUMS0� MUMS04

MCH09用

� MC-BKH09-�45-00 松下電器產業(株)  MSMD5A MSMD0�

� MC-BKH09-�46-00

 (株)安川電機安川電機川電機
SGMAH-A5 
SGMAS-A5A

SGMAH-0�
SGMAS-0�A

三菱電機(株)  

HF-KP053
HF-MP05 

HC-KFS053
HC-MFS053

HF-KP�3
HF-MP�3
HC-KFS�3
HC-MFS�3

Omron(株) R88M-W05 R88M-W�0
山洋電氣(株)  P30B04xxx(P系列)

3 MC-BKH09-�70-00

 (株)安川電機安川電機川電機
SGMAH-0�
SGMAS-0�A

SGMAH-04
SGMAS-04A

三菱電機(株)  
HF-KP�3
HF-MP�3

HF-KP43 
HF-MP43

Omron(株)  R88M-W�0 R88M-W40
山洋電氣(株)  P30B06xxx(P系列)

4 MC-BKH09-�70-0�  松下電器產業(株)  
MSMD0�
MSMA0�

MSMD04
MSMA04

5 MC-BKH09-�3�-00

山洋電氣(株)  
PBM4�3xxx
�03F55xx

Oriental Motor(株)  

AS46, ASC46, 
UPK54x, PK54x, 

CSK54x, CFK54x, 
UMK�4x, CSK�4x, 

PK�4x

6 MC-BKH09-�50-00

山洋電氣(株)  
PBM603xx, 
PBM604xx, 
�03F78xx

Oriental Motor(株)  

AS66, ASC66, 
UPK56x, UFK56x, 
PK56x, CSK56x, 

CFK56x

MCH�0用

� MC-BKH�0-�70-00

 (株)安川電機安川電機川電機
SGMAH-0�
SGMAS-0�A

SGMAH-04
SGMAS-04A

三菱電機(株)  
HF-KP�3
HF-MP�3

HF-KP43
HF-MP43

Omron(株)  R88M-W�0 R88M-W40
山洋電氣(株)  P30B06xxx(P系列)

� MC-BKH�0-�70-0� 松下電器產業(株)  
MSMD0�
MSMA0�

MSMD04
MSMA04

3 MC-BKH�0-�90-00 三菱電機(株)  

HC-KFS73
HC-MFS73
HF-KP73 
HF-MP73

4 MC-BKH�0-�90-0� 山洋電氣(株)  P50B07xxx(P系列)

5 MC-BKH�0-�50-00

山洋電氣(株)  
PBM603xx
PBM604xx
�03F78xx

Oriental Motor(株)  

AS66 , ASC66
UPK56x , PK56x

CSK56x , CFK56x
UMK56x , UFK56x

6 MC-BKH�0-�70-00 Oriental Motor(株)  

AS98 , ASC98
UPK59x , PK59x

CSK59x , CFK59x
UMK59x , UFK59x
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